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Modutowos¢ VLT® AutomationDrive FC 300

VLT® AutomationDrive jest seryjnie produkowanq przetwornicq czestotliwosci przy
czym kazdy egzemplarz jest dostosowany do potrzeb klienta i przetestowany w fabryce

H Jeden naped - dwie HE Filtry RFI @ zaawansowane

wersje sprzetowe

Oferowane sg dwa modele:

FC 301 jako wersja do standardo-
wych zastosowan oraz FC 302 wersja
dla aplikacji wymagajacych znacznej
dynamiki i zwiekszonej funkcjonal-
nosci.

Obudowa

Naped jest dostarczany w obudowie
o stopniu ochrony IP 20/Chassis.
Opcjonalnie urzadzenie mozna
zamoéwic¢ w obudowie IP 00,

IP 21/NEMA 1, IP 55/NEMA12,
IP54/NEMA12 lub IP 66.

Dostepne filtry RFl klasy A1/B1

i A2 zgodnie z norma EN 55011.
Wbudowany dfawik DC gwarantuje
niskie zaktécenia harmonicznych
zasilania zgodnie z [EC-1000-3-12. W
rezultacie powstafa spdjna kompak-
towa konstrukgja, ktéra nie wymaga
zewnetrznych dtawikéw AC a takze
zwiegksza zywotnos¢ kondensatoréw
w obwodzie DC.

Pokrycie zabezpieczajace
Wszystkie typy urzadzen sg dostep-
ne z lub bez pokrycia uktadéw elek-
tronicznych dodatkowa powtoka
ochronna (IEC 60721-3-3, klasa 3C3),
umozliwiajaca ich zastosowanie w
srodowiskach agresywnych.

Wyjmowany wentylator

Tak jak wiekszos¢ modutéw opcji,
wentylator mozna tatwo wyjac i
ponownie zamontowa¢, co utatwia
czyszczenie urzadzenia.

Zaciski sterowania

Specjalnie opracowane wtyczki
sterowania ze sprezystymi zaciskami
zwiekszajg niezawodnos¢ urzadze-
nia, utatwiajg jego rozruch i obstuge.

opcje programowalne

Swobodnie programowalna opcja
MCO 305 do synchronizacji, pozy-
cjonowania, z funkgja elektronicznej
krzywki itd.

Opcje magistral
komunikacyjnych

Opcje magistral komunikacyjnych
(Profibus, DeviceNet, CanOpen,
EtherNet/IP itd.), opcje synchroni-
zacji, programoéw uzytkownika itd.,
ktore dostarczane sg jako moduty
gotowe do pracy (plug-and-play).

Dodatkowe Opcje

Opcje moga by¢ zamontowane
zaréwno fabrycznie jak i juz po
zakupie przetwornicy:

+ Rozszerzenie liczby wej/wyj

+ Opcja enkodera

+ Opcja Wyjs¢ Przekaznikowych

« Interfejs Bezpieczenstwa

» Opcja wejs¢ PTC z atestem ATEX




Bl Opcje wyswietlacza

Dobrze znany, zdejmowany panel
LCP, dofaczany do napedéw Dan-
foss, teraz ma ulepszony interfejs
uzytkownika. Mozna wybrac jeden
z kilku wbudowanych lub przygoto-
wanych na zyczenie klienta jezykéw
komunikacji (w sumie 28 jezykéw,
w tym takze jezyk polski oraz inne
np. rosyjski, chinski). Przycisk
pomocy “Info” sprawia, ze druko-
wany podrecznik obstugi staje sie
praktycznie zbedny.

Do zaprogramowania napedu
mozna réwniez wykorzystac
oprogramowanie VLT® setup
software MCT 10 i potaczenie z
przetwornica za pomoca standardo-
wego ztgcza USB lub RS485.

Funkcja Automatycznej Adaptacji
Silnika (AMA), menu szybkiego
ustawiania parametrow “Quick Menu”
oraz duzy graficzny wyswietlacz
sprawiaja, ze rozruch i obstuga

urzadzenia sg niezwykle proste.
Mozna zamawia¢ urzadzenie z
wyswietlaczem numerycznym,
graficznym lub bez panelu LCP.

24V

Opcja zewnetrznego zasilania
24V DC umozliwiajgca utrzymanie
dziatania karty sterujacej i zainsta-
lowanych opcji przy wytaczonym
gtéwnym napieciu zasilajagcym.

Bezpieczenstwo

Przetwornice VLT® AutomationDrive
w zaleznosci od wersji (standardowo
w FC302) moga by¢ dostarczane z
funkcja bezpiecznego zatrzymania,
przystosowang do instalacji katego-
rii 3 zgodnych z norma EN 954-1 i
SIL2/IEC 61508.

Cecha ta zapobiega przypadkowym
i niezamierzonym uruchomieniom
napedu. Funkcjonalnos$¢ moze by¢
rozszerzona opcjonalnie.

il Opcje uktadu zasilania

Mozliwe jest zamowienie przetwor-
nicy czestotliwosci z dodatkowymi
opcjami w uktadzie zasilania (np.
wytacznik )

Wbudowany Logiczny

Sterownik Zdarzen

Logiczny Sterownik Zdarzen jest
prostym, ale jednoczesnie inteligent-
nym sposobem na zapewnienie
odpowiedniego algorytmu pracy
przetwornicy czestotliwosci i silnika
w aplikacji.

Maksymalnie w sterowniku
mozna zaprogramowac 20
krokow (zdarzen/akcji).

FROST & SULLIVAR

Praduct Innavacion Award

W 2006 seria VLT® AutomationDrive zostata
nagrodzona przez Frost&Sullivan — Award
for Product Innovation (Nagroda za
Innowacje i Nowoczesnosc).

Inteligentne zarzadzanie odprowadzaniem ciepta

Chtodzenie przetwornicy moze odbywac sie na rézne sposoby i
zawsze z korzyscia dla uzytkownika i aplikacji

Chtodzenie ,cold plate”

przez zimna ptyte

Dzieki ptaskiemu fragmentowi radia-
tora istnieje mozliwos$¢ zewnetrznego
chtodzenia poprzez tylna strone
obudowy.

Catkowita separacja kanatu radiatora
chtodzacego od elektroniki pozwala

na zastosowanie rozwigzania, w ktérym
ciepto z radiatora jest odprowadzane
bezposrednio na zewnatrz szafy.

Wymuszone chiodzenie

konwekcyjne

Wentylator wdmuchuje zimne powie-
trze na radiator, usuwajac tym samym
ciepto. Kanat wentylacyjny mozna tatwo
czyscic bez koniecznosci narazania

Dla VLT® AutomationDrive dostepny podzespotéw elektronicznych.

jest zestaw adaptacyjny umozliwiajacy

montaz przetwornicy z radiatorem
wystawionym na zewnatrz szafy
sterowniczej.

W VLT® AutomationDrive mozna tatwo wykonac aktualizacje
oprogramowania oraz zainstalowa¢ dodatkowe moduty
opdji (plug-and-play).




Koncepcja jednego napedu sterujgcego

catg linig produkcyjna

AVLT® AutomationDrive FC 301 zapewnia statq predkos¢ podajnika podczas gdy VLT® AutomationDrive FC 302
odpowiada za synchronizacje i pozycjonowanie wciggarki pod zmiennym obcigzeniem.

Przetwornica czestotliwosci VLT®
AutomationDrive FC 300 reprezentuje
koncepcje jednego napedu sterujace-
go, z mozliwoscia realizacji w dowolnej
maszynie lub linii produkcyjnej catego
zakresu operacji, typowych zaréwno
dla napedu standardowego jakidla
serwonapedu. Standardowe wersje
urzadzenia realizujg szeroki zakres funk-
¢ji, np. realizujg podstawowa funkcjo-
nalno$¢ PLC, automatyczne dostrajanie
pracy silnika oraz samoczynna analize
0siggow.

VLT® AutomationDrive FC 301 posiada
wiele doskonatych cech takich jak ste-
rowanie wektorowe wedtug algorytmu
VVC+, funkcja automatycznego dopa-
sowania do silnika, kontrolera PID czy
potaczenie RS485/USB w standardzie.

Opcjonalny modut magistrali komunikacyjnej
gotowy do podtqczenia pod panelem czotowym.
Mozna go odwrdci¢ do géry nogami, jesli przewody
majq wchodzi¢ do niego od gary.

VLT® AutomationDrive FC 302 to
model duzo bardziej zaawansowany.
Cechuje go bardzo krétki czas odpo-
wiedzi, funkcjonalnos¢ servo oraz
sterowanie oparte o algorytm Flux-
vector a takze dodatkowe opcje i
funkcje takie jak pozycjonowanie,
synchronizacja, szacowanie obcigzenia
oraz operacje serwo, realizowane sa
przez bardziej zaawansowane wersje
urzadzenia.

Wszystkie wersje posiadajag ten sam
identyczny interfejs uzytkownika,
dzieki czemu kazdy, kto pracowat z
jedna wersja urzadzenia, moze
pracowac ze wszystkimi innym.
Poréwnanie obu wersji mozna
znalez¢ na stronie 13.

Lokalne sterowanie przetwornicq VLT®
AutomationDrive realizowane jest poprzez lokalny
panel sterujqgcy LCP. Panel ten mozna podtqczy¢
bezposrednio lub przy uzyciu przewodu.

VLT® AutomationDrive
FC 302 pracuje z silnikami
z magnesami trwalymi

VLT® AutomationDrive FC 302
wykorzystuje petna funkcjonal-
nos¢ silnikow AC z magnesami
trwatymi w aplikacjach o
wysokiej dynamice.

Szybkie procesory umozliwiaja

jej precyzyjna regulacje pozycji,
przyspieszenia i momentu.

Rozne wersje zasilania

Przetwornica VLT® AutomationDrive

FC 302 jest dostepna w zakresie mocy
od 0.25 do 1200 kW (1.4 MW). Dostepne
wersje zasilania to miedzy innymi 230V,
380 - 480/500V, 525 - 600V oraz 690V .
Dostepne sg rowniez specjalne wersje
do zasilania z sieci o innych topologiach
jak np.:sie¢IT.

Szeroki wybdr rodzajéw systemow sprzezeri
zwrotnych: HTL/TTL inkrementalny, Rezolwer,
enkoder SinCos, SSI czy enkodery absolutne.




Bezpieczenstwo ,pierwszej klasy” - “one wire safety”

Przetwornica VLT® AutomationDrive
dostarczana jest w standardowej wersji
z funkcja bezpiecznego zatrzymania,
przystosowang do instalacji kategorii 3
zgodnej z norma EN 954-1 oraz

SIL 2/IEC 61508. Cecha ta zapobiega
przypadkowym i niezamierzonym
uruchomieniom napedu, daje duze
korzysci w aplikacjach, gdzie zabezpie-
czenie napedu przed przypadkowym
uruchomieniem jest bardzo wazne.

Zacisk 37 w FC302 moze realizowac
.bezpieczny wybieg” - funkcje
zatrzymania kategorii zatrzymania
0 zgodna z EN60204-1.

Sygnaty zwigzane z bezpieczenstwem
moga by¢ przesytane jako sygnaty
dyskretne tradycyjnym okablowaniem
(w maszynach kompaktowych) lub

za pomoca bezpiecznej komunikacji
szeregowej (w rozlegtych systemach
produkcyjnych).

Potaczenie uktadu bezpieczenstwa fir-
my Pilz i przetwornicy AutomationDrive
jest doskonatym rozwigzaniem, ponie-
waz AutomationDrive jest zatwierdzona
jako odpowiednia dla instalacji katego-
rii bezpieczenstwa 3.

Okablowanie zostaje znacznie
uproszczone - tylko jeden przewéd
Przetwornica AutomationDrive ze
zintegrowana funkcja bezpiecznego
zatrzymania jest zatwierdzona jako
odpowiednia dla instalacji kategorii 3
bez koniecznosci stosowania sygnatu
zwrotnego z napedu do przekaznika
bezpieczenstwa.

Sytuacje niebezpieczne/zagrozenia czy awarii sq
przerywane bez potrzeby przerywania zasilania
gtéwnego.

Elementy
pomijalne

= Tradycyjne
—} Nowe

Dzieki zabudowanym funkcjom bezpieczeristwa VLT® AutomationDrive pozwala oszczedzi¢
na dodatkowym elementach,nie obnizajqc poziomu bezpieczeristwa.

Najnowoczesniejsza technologia

i platforma modutowa VLT®
AutomationDrive to gwarancja
bezpieczenstwa na przysztos¢

VLT® AutomationDrive jest tak przygo-
towana by sprostac nie tylko obecnym
wymaganiom bezpieczenstwa, ale
réwniez tym ktére dopiero beda.

W przygotowaniu sa réwniez inne opcje
bezpieczenstwa, miedzy innymi opcja
Safe Torque Off (STO). Z VLT® Automa-
tionDrive nigdy nie zostajesz w tyle.

Terminal 37 moze by¢ uzyty jako wejscie safe stop
czy tez bezpiecznego wybiegu - zgodnie z kategoriq
zatrzymania 0 EN 60204-1.

Elementy zwiqzane z bezpieczeristwem takie jak
wytqczniki, kurtyny czy inne mogq byc bezposrednio
podtqczone do FC 300.




Przystosowany do pracy w kazdych warunkach

Przetwornice VLT® dostepne sg w obudowach IP 20,
zoptymalizowany pod katem instalacji
w szafach sterowniczych

Objetos¢/powierzchnia jaka zajmuja
nowe przetwornice w poréwnaniu do
poprzednikdéw moze by¢ nawet do 60%
mniejsza w poréwnaniu do poprzedni-
kow.

Wysoka jako$¢ pozwala na spetnienie
najostrzejszych wymagan aplikacyjnych
w tym wysokich mozliwosci
przeciazenia, dtugich przewoddéw
silnikowych czy temperatury pracy

do 50° C.

Zoptymalizowany design

Wysoka sprawnosc i inteligentny sys-
tem chtodzenia to podstawowe cechy
nowych przetwornic. Dodatkowo udato
sie zachowac kompaktowe wymiary
nawet mimo tego, ze elementy takie
jak filtry EMC, dfawik DC czy czopper
hamowania s3 zabudowane wewnatrz.

Szybka i prosta instalacja

Obudowy IP 20 zostaty zaprojektowane
specjalnie z myslg o prostej i szybkiej
instalacji i montazu w szafie sterowni-
czej.

Mocowania sg dobrze widoczne i
tatwo dostepne. Zaciski sterujace
s Wyraznie oznaczone i prawi-
dtowo dobrane do przekrojéw
kabli sterujgcych.

Dostep do zaciskéw wymaga
jedynie poluzowania kilku fatwo-
dostepnych srub. Dodatkowo
zawarte sg akcesoria taczeniowe
do przewodoéw ekranowanych.

Kompaktowe obudowy nowych
przetwornic sg znacznie prostsze
w montazu. Jest to bardzo istot-
ne w przypadku juz istniejagcych
instalacji w szczegdélnosci tych z
utrudnionym dostepem.

Modutowosc i petna
kompatybilnos¢

Obudowa IP 20 zawiera sie i uzu-
petnia pozostaty wachlarz dostepnych
obudow, czyli IP 21/55/66. Wszystkie te
obudowy niezaleznie od stopnia IP

w petni wspierajg platforme VLT® i
modutowos¢.

|

Dodatkowo dostepny jest rozszerzony
zakres opcji, zooptymalizowany pod
wzgledem funkcjonalnosci i dopasowa-
nia aplikacyjnego.

Standardy EMC

VLT® AutomationDrive spetnia stan-
dardy odnosnie emisji EMC zgodnie z
norma EN 61800-3 bez dodatkowych
elementéw zewnetrznych. Standardy
spetnione sg nawet z dtugimi przewo-
dami silnikowymi (EMC 2004/108/EC).
Filtry sa zabudowane, wskutek czego
nie zajmuja dodatkowego miejsca w
szafie i nie wymagaja kosztow zwiaza-
nych z montazem. Filtry EMC powinny
by¢ dobrane na etapie projektowania.

Klasy zgodne z EN 55011
Klasy zgodne z EN 61800-3

Poréwnanie norm EN 55011/61800-3

Z praktycznego punktu widzenia

bardzo wazne jest spetnienie norm i
zgodnos¢ ze standardem EN 55011,
Klasa B (Srodowisko mieszkalne) czy
Klasa A1 (Srodowisko przemystowe).

Dzieki temu zapewniona jest pewna i
stabilna praca zgodnie z wymogami
EMC oraz standardami produktowymi.

Od strony zasilania zintegrowane
dtawiki w obwodzie DC zmniejszajg
zawartos¢ harmonicznych pradu
zapewniajac w ten sposéb zgodnos¢
zEN 61000-3-12.

Klasa B Klasa A1
C1 C2 c3

Klasa A2

Wysoka jakos¢ elementéw oraz
wykonania powoduje, iz VLT® Automa-
tionDrive zachowuje sie stabilnie i
zapewnia wysoka dynamike nawet w
przypadku krétkich spadkéw napiecia
czy sieci o gorszych parametrach.

Wszystkie dane odnosnie spetnionych
klas EMC oraz dopuszczalnych dtugosci
kabli znajdziecie Panstwo w zaleceniach
projektowych.

Poza klasg A2
C4




Wysoka jakosc¢ i niezawodnos$¢ zapewniona
nawet w ciezkich warunkach srodowiskowych

FC 300 w obudowach IP55/IP66. Réwniez te wykonania posiadajq zabudowany
filtr EMC oraz dfawik DC co obniza koszty inwestycyjne i eksploatacyjne.

Wszystkie wersje VLT® Automation-
Drive posiadaja specjalne obudowy
czotowe ( zawierajagce nadmanganian
fosforu). Tyt wersji IP 66 jest pokryty
specjalng warstwa lakieru epoks-
dowego lub poliestru (60 —100 pum).
Pokrywa jest pokrywana proszkowo (80
- 100 um).

Wersje IP 66 moga by¢ montowane

na zewnatrz (z zachowaniem podstawo-
wych uwarunkowan co do pracy
urzadzenia) a takze w strefach gdzie
urzadzenia sg bezposrednio myte.

Specjalne akcesoria zapewniajq redukcje kosztéw w
przypadku przejscia ze starszych modeli.

Specjalna uszczelka zostata przebadana
na odpornos¢ na rézne detergenty
wskutek czego przetwornice moga
swobodnie by¢ montowane w maszy-
nach iinstalacjach wymagajacych
czestego mycia z uzyciem detergentéw
(np: przemyst spozywczy).

Powietrze chtodzace nie ma bezposred-
niej stycznosci z elementami elektro-
nicznymi, aby zapobiec ewentualnej
niszczacej ingerencji zwigzkéw znajdu-
jacych sie w tym powietrzu na elementy
przetwornicy. W ten sposéb zapewnio-
na jest odpornos¢ na warunki zewnetrz-
ne oraz wydtuzona zywotnos¢ catego
urzadzenia.

Zaciski sprezynowe oszczedzajq koszty zwiqzane z
montazem i przeznaczonym na to czasem zaréwno
podczas instalacji jak i serwisu.

Dodatkowo wszystkie komponenty
znajdujace sie wewnatrz takie jak
filtry EMC czy elementy dtawika DC
sg chronione w takim samym stopniu
jak inne elementy przetwornicy.

Bardzo wazna jest réowniez zajmowana
przez przetwornice przestrzen. Nowa
seria Automation Drive w poréwnaniu
do swoich poprzedniczek z serii VLT®
5000 zajmuje np.: tylko 68% powierzch-
ni, ktéra zajmowaty VLT® 5000 o mocy
do 7.5kW.

Dodatkowo caty naped moze by¢
zamontowany jako jednostka wolnosto-
jaca oszczedzajac tym samym koszty
zwigzane z szafkg elektryczna do
zabudowy. Przewody montowane sg
Scisle poprzez dfawiki kablowe przy
ptycie bazowej. Dostep do przetwornicy
moze by¢ chroniony hastem i okreslony
jako jeden z kilku pozioméw dostepu.

VLT® AutomationDrive
moze by¢ doposazony
o opcje odiqczenia/
podtqczenia gtéwnego
zasilania.

Specjalne zewnetrzne
wodoszczelne ztqcze

USB dla wersji IP 55/66
zapewnia mozliwos¢
dostepu do parametréw

z zachowaniem warunkéw
wynikajqcych z klasy IP.

Wbudowane dtawiki DC redukujq zawartos¢
harmonicznych prqdu i podwyzszajq zywotnos¢
przetwornicy.




Wbudowany Logiczny Sterownik Zdarzen

Smart Logic

Logiczny Sterownik Zdarzen jest
prostym, ale jednoczesnie inteligent-
nym sposobem na zapewnienie odpo-
wiedniego algorytmu pracy przetworni-
cy czestotliwosci i silnika w aplikacji.

Zasada dziatania jest nastepujaca: uktad
sprawdza zdefiniowane wczesniej
zdarzenia i w sytuacji, gdy ktores z nich
wystapi, sterownik wykonuje wczesniej
zdefiniowang akcje odpowiadajaca
temu zdarzeniu. W trakcie realizacji
zadania uktad sprawdza kolejne zda-
rzenia. Dziatanie cyklu pracy trwa do
ostatniego zdefiniowanego zdarzenia

i zwigzanej z nim akgji, po wykonaniu,
ktérej sterownik wraca do pierwszego
zdefiniowanego zdarzenia.

Maksymalnie w sterowniku zdarzen
mozna zaprogramowac 20 krokéw
(zdarzen/akgji). Logiczny Sterownik
moze sprawdza¢ dowolne zdarzenie,

ktére posiada dwa stany ,prawda” lub
fatsz”. Obejmuje to rozkazy sterowania
cyfrowego jak réwniez komparatory

i reguty logiczne, ktére umozliwiaja
sygnatom z czujnikéw wptywaé na
dziatanie aplikacji.

Temperatura, cisnienie, przeptyw, czas,
obcigzenie, czestotliwos¢, napiecie i
inne parametry potaczone z operatora-
mi,>", <" ,=", and "i,or"” tworza reguty
logiczne, ktérych wynik to ,fatsz"lub,,
prawda”.

Dlatego wtasnie Danfoss swoj
wewnetrzny sterownik nazywa
Jogicznym”. W rezultacie programujac
kolejne reakcje sterownika (praktycznie
na kazde zdarzenie) mozemy przygoto-
wac bardzo skomplikowane algorytmy
pracy napedu maszyny.

Funkcje sterowania mogq by¢ czesciowo
czy tez catosciowo realizowane poprzez
przetwornice, poprzez wykorzystanie
dostepnych funkcji Logicznego
Sterownika SLC

VLT® Opcje Sterownikéw Ruchu

MCO 305 jest zintegrowanym pro-
gramowalnym sterownikiem ruchu
zwiekszajacym funkcjonalnos¢ i
elastycznos¢ przetwornic czestotliwosci
serii VLT® AutomationDrive. Przetwor-
nice te w pofaczeniu z MCO 305 tworza
inteligentny naped oferujacy wysoka
doktadnos¢, duzg dynamike sterowania
ruchem, funkcje synchronizacji (ele-
ktroniczny wat) oraz pozycjonowania, a
takze funkcje elektronicznej krzywki.

Swobodna mozliwos¢ programowania
sterownika dodatkowo pozwala na
przygotowanie wielu réznorodnych
funkgji aplikacyjnych takich, jak

Podglqd stanu Sterownika Logicznego SLC
poprzez wyswietlacz graficzny LCP.

monitoring oraz inteligentna obstuga
btedow. W ofercie dostepne sg opcje
dedykowane i zaprogramowane do
konkretnych zadan :

Opcje dedykowane:

+ VLT® Sterownik Synchronizacji
MCO 350

+ VLT® Sterownik Pozycjonowania
MCO 351

« VLT® Sterownik Nawijarki MCO 352

Prosty i szybki montaz oraz okablowanie
uktadu sterowania

i
ﬂ;‘h- I 3

VLT® AutomationDrive moze byc sterowana lokalnie
poprzez panel LCP. Ztqcze pozwala aby panel LCP byt
zdejmowany i zaktadany réwniez podczas pracy.




Prosta i szybka zamiana starszych
modeli VLT® na VLT® AutomationDrive

Aby ufatwic i uprosci¢ zamiane star-
szych modeli przetwornic na nowe
dostepny jest zestaw do przezbrojenia
ufatwiajacy wymiane starych przet-
wornic czestotliwosci VLT®. Ptyta tylna
ma przygotowane otwory montazowe.
Kable z VLT® 3000 i VLT® 5000 moga
by¢ uzyte przez podfaczenie ich do
specjalnej ptytki adaptera zaciskow.

Gtéwna zaleta to redukcja stanéw
magazynowych starych urzadzen czy
czesci a takze tanie i proste przejscie
na nowy model bez dodatkowych
komplikacji zwigzanych z modyfikacja
uktadu sterowania, miejsca montazo-
wego w szafie sterowniczej a przede
wszystkim mozliwos¢ taniego przejscia
na najnowoczesniejsze modele i
oferowane przez nich zalety.

Szybka konwersja

Zaawansowane zestawy redukuja
czas modernizacji i przejécia na nowy
model do minimum.

Zestawy adaptacyjne

Dzieki tym zestawom mozliwy jest
prosty i szybki montaz w miejscu
starych modeli VLT® drives.

Zestawy umozliwiaja:

- Adaptacje mechaniczng
- Adaptacje elektryczna

+ Adaptacje parametréw
- Adaptacje sieci Profibus

Predkos¢ wentylatora zmienia sie w zaleznosci od
temperatury elektroniki. Dodatkowo wentylator moze

byc w prosty sposéb zdemontowany w celu czyszczenia.

Mate wymiary

VLT® AutomationDrive posiada
nowoczesny kompaktowy design.

Jest mniejsza od swoich poprzednikéw
w catym zakresie mocy. Zaden z
wymiaréw nie zostat zwiekszony,
natomiast catos$ciowo pod wzgledem
wielkosci sg mniejsze i zajmuja

srednio 20% mniej miejsca.

Odftqczanie przewoddw sygnatdw sterujqcych
polega na odtqczaniu catych blokéw zaciskéw.

Pomimo zmniejszonych wymiaréw
przetwornice nadal moga by¢ monto-
wane bezposrednio jedna przy drugiej
(“side by side”) bez pozostawienia
wolnej przestrzeni po bokach.

Z plytkq adaptujgcg mozna w prosty i szybki sposéb
uzyc¢ okablowania ze starszych modeli VLT® 3000 lub
VLT® 5000. Oszczedzajqc w ten sposéb czas i
upraszczajqc montaz.




Panel obstugi LCP - zwycieski panel sterowania

(nagrodzony IF Design Award)

H wyswietlacz graficzny E1 Podswietlenie
- Wyswietla litery i znaki z - Wybrane przyciski sa teraz
jezykéw narodowych podswietlone, gdy sg aktywne
- Wskazuje suwaki nastaw i wykresy - Diody LED wskazuja status
— Umozliwia fatwe przegladanie napedu
danych
- Mozliwy wybor jezyka sposrod 28 H Quick Menu
dostepnych - Menu podreczne (Quick Menu) zdefi
- Wyrdzniony nagrodg iF niowane przez Danfoss
- Menu podreczne zdefi niowane
H struktura menu przez uzytkownika
- Oparta na dobrze znanym w - Menu zmian (Changes Made
dzisiejszych napedach VLT® Menu) wyswietla parametry
systemie matrycowym (matrix) zmienione dla programu
- tatwe w obstudze skréty dla aplikacji uzytkownika
zaawansowanych uzytkownikéw - Menu parametréw aplikacji
- Mozliwe réwnoczesne operacje edy- (Application Set-up Menu)
qji i pracy réznych programéw pozwala na szybkie i proste
nastaw wybranie wczesniej przygo-
towanych aplikacji
E Inne korzysci - Dodatkowa opcja,Logging menu”
- Mozliwos¢ podtaczania i odtgczania pozwoli na dostep do informacji o
w trakcie pracy pracy napedu
- Mozliwos¢ przechowywania i
kopiowania danych [ Nowe przyciski

Panel LCP zamocowany za pomoca
zestawu do montazu zewnetrznego
na elewacji szafki sterowniczej ma
stopien ochrony IP 65

Mozliwos$¢ wyswietlenia i podgladu
do 5 réznych zmiennych w jednym
czasie

Reczne ustawienia predkosci i
momentu

design
winner

Info (wbudowany system pomocy)
Cancel (anuluj)

Alarm log (szybki dostep do
rejestru alarméw)

Miedzynarodowa nagroda wzornictwa
przemystowego ,,iF Design Award” zostata
przyznana panelowi sterowania LCP w 2004
roku. Panel zostat wybrany w kategorii ,in-
award  terfejs w komunikacji’, z posréd 1000 prac
konkursowych, pochodzqcych z 34 krajéw.

Zestaw do montazu wynosnego LCP
Zestaw umozliwia podtaczenie panelu
na eIewaql Szafy Zapewniajac stopien Przetwornice VLT®AutomationDrive mozna uruchomic
och rony IP 65. zdalnie i monitorowac jej prace poprzez port USB lub
magistrale komunikacyjng. Dostepne jest specjalne
oprogramowanie: kreator aplikacji (Wizard), narzedzie
! ' . ¢ do transmisji danych (Data transfer tool), oprogramo-
AutomationDrive realizowane jest poprzez lokalny wanie konfiguracyjne (VLT®Set-up Software MCT 10)

panel sterujqcy LCP. Panel ten mozna podiqczyc oraz narzedzie do zmiany jezyka interfejsu (Language
bezposrednio lub przy uzyciu przewodu. changer).

Lokalne sterowanie przetwornicq VLT®

Trzy opcje paneli: graficzny, numeryczny, zaslepka.




VLT® Motion Control Tool MCT 10

MCT 10 to oprogramowanie do prostej i
szybkiej obstugi wszystkich przetwornic
czestotliwosci firmy Danfoss. Za jego
pomocg mozna miedzy innymi spraw-
dzi¢ konfiguracje przetwornicy i jej
parametréw, dokonaé zmian w ustawie-
niach, wykona¢ kopie zapasowg
ustawien.

Zwiekszona funkcjonalnos¢

serwisowa

+ Funkcja oscyloskopu pozwala na
szybka analize

« Informacja o alarmach i ostrzezeniach
w dzienniku btedéw

+ Mozliwos¢ poréwnania projektéw, np:

zapisanych w pliku z parametrami w
pracujacej przetwornicy

. Utatwiona konfiguracja i
uruchomienie

+ Mozliwos¢ przygotowania
ustawien offline

+ Mozliwosc¢ zapisania/wystania/
wgrania projektu praktycznie
wszedzie

. Utatwiona konfiguracja opcji komuni-
kacyjnych, wiele napedéw w jednym
projekcie. Zwieksza wydajnos¢
uruchomien i akgji serwisowych.

Podstawowa:

+ Oscyloskop graficzny

« Historia alarméw w zachowanych
projektach

« Wsparcie dla MCO 305

« Graficzny wizard dla logicznego
sterownika zdarzen (SLC)

+ Funkcja przegladéw prewencyjnych,
podstawowy sterownik kaskady
pomp (FC 102/FC 202)

+ Wsparcie dla sieci komunikacyjnych

+ Mozliwos$¢ konwersji z VLT® 5000 na
FC 302

Zaawansowana:

+ Liczba napedéw bez ograniczen

+ Baza silnikéw

+ Rozszerzona funkcjonalnos¢
oscyloskopu

« Rozszerzone funkcje pompowe

Sieci komunikacyjne:
« ProfiBus

+ RS485

- USB

+ Ethernet-TSC

Dwa Tryby pracy

Tryb Online

W trybie Online, pracujemy na bezpo-
srednim potaczeniu z przetwornica.
Wszelkie dokonywane zmiany parame-
tréw sg natychmiastowo zapisywane w
przetwornicy.

P i, pr 71

MCT 10 posiada bardzo intuicyjny i
prosty interfejs uzytkownika. e—

Tryb Projektowy(Offline)

Tryb projektowy pozwala na
ustalenie parametréw bez potaczenia
z przetwornicg. W ten sposéb mozna
przygotowac wstepnie ustawienia i
konfiguracje przetwornic jeszcze
przed testami i oszczedzic czasu.
Dodatkowo daje to mozliwos¢
tatwego przeniesienia konfiguracji
na inny model czy tez poréwnania
ustawien starszego modelu i jego
nowego zamiennika. Same korzysci.

Zrédlo do pobrania
http://www.danfoss.pl/napedy

Wymagania systemowe
« MSWindows® NT 4.0, 2000,
XP albo Vista
« Pentium Ill 350 MHz lub lepszy
+ 256 Mb RAM lub wiecej
« 200 Mb wolnej przestrzeni dyskowej
» CD-ROM naped
+ VGA albo XGA karta graficzna




Energooszczednos¢ VLT®

Przetwornice czestotliwosci VLT® od
zawsze projektowane byty jako pro-
dukty i rozwigzania zapewniajace nie
tylko jak najlepsze mozliwosci aplika-
cyjne i wysoka jakos¢. Od zawsze wazna
byfa réwniez ich energooszczednos¢ a
przez to takze nizsze wykorzystanie
zasobow energetycznych i wptyw na
$rodowisko naturalne. Niezawodno$¢
oraz wysoka jako$¢ i sprawnos¢
przetwornic czestotliwosci firmy
Danfoss od lat zwieksza mozliwosci
produkcyjne klientéw, ale co wazne
oszczedza koszty zwigzane z energig
elektryczna. Dodatkowo zapewniajac
pewna i bezproblemowg obstuge.

Przetwornice czestotliwosci odgrywaja
gtdéwna role w procesie oszczednosci
energii, w szczegolnosci w aplikacjach
pompowych czy wentylatorowych.

W przypadku kiedy regulacja pompy
czy wentylatora nie odbywa za pomoca
przetwornic czestotliwosci a przez
elementy mechaniczne czesto dochodzi
do znaczacych strat energii np: wskutek
dtawienia czy ttumienia przeptywu. W
aplikacjach HVAC zastosowanie
przetwornic czestotliwosci moze
prowadzi¢ do oszczednosci siegajacych
okoto 50%.

Funkcja optymalizacji zuzycia energii AEO

Start z duzym przyspieszeniem

AEO-dziatanie

A

Prad silnika

Predkos¢ siln.

Napiecie silnika

v
A
v

Optymalizacja
dzieki AEO

Redukcja strat cieplnych oraz
zwiekszenie wydajnosci systemu
Przetwornice czestotliwosci VLT serii FC
moga pochwalic¢ sie doskonatymi
parametrami elektrycznymi: sprawno-
$cig na poziomie 98% oraz wspotczynni-
kiem mocy powyzej 0.9.

Bardzo istotne jest iz podane dane
uwzgledniaja straty w filtrach harmo-
nicznych w obwodzie DC oraz filtrach
RFI/EMC. Mniejsze straty cieplne to
oszczednos¢ nie tylko energii elektrycz-
nej ale takze np: urzadzen usuwajacych
to ciepto z szafy elektrycznej gdzie
zamontowano urzadzenie.

Niskie zuzycie energii

w trybie stand-by

Automatyczna kontrola predkosci
wentylatoréw chtodzenie elektroniki
wewnatrz przetwornicy w potaczeniu
z energooszczednym wykonaniem i
zaprojektowaniem elementéw elektro-
nicznych zapewnia niskie zuzycie
energii rbwniez w trybie stand-by.

Dodatkowo jest mozliwos¢ odfaczenia
przetwornicy od zasilania gtéwnego i
utrzymywania poprzez zewnetrzne
24VDC tylko uktadu sterowania - czyli
karty sterujace;j.

Energooszczednosc poprzez
kontrole predkosci

Czasy ramp okreslajace czas osiggniecia
predkosci zadanej lub czas zatrzymania
moga by¢ dostosowywane do aplikacji.
Ich optymalizacja moze mie¢ réwniez
wyrazny wptyw na zachowanie aplikacji
oraz zuzycie energii.

Automatyczne dopasowanie

do obciazenia

Oszczednosci jakie zapewnia funkcja
AEO (Automatic Energy Optimization)
0siggajg okoto 5%.

Funkcja ta zapewnia wysoka sprawnos¢
i optymalne namagnesowanie silnika
réwniez przy niskich obrotach.

Wspoétpraca z silnikami z
magnesami trwatymi (PM motors)
Gtéwna zaleta silnikdéw z magnesami
trwatymi jest ich wysoka sprawnos¢ i
wykonanie.

The VLT® AutomationDrive FC 302 moze
wspotpracowac zaréwno ze standardo-
wymi silnikami asynchronicznymi jak i

z silnikami z magnesami trwatymi.

Wspolne potaczenie

obwodu DC (DC link)

W aplikacjach wymagajacych dtugich
cykli hamowania lub tez aplikacjach
wieloosiowych potgczenie obwodéw
DC poszczegdlnych napedéw zmniejsza
koszty zaréwno instalacyjne jak i
aplikacyjne(operacyjne). Potaczenie po
wspdlnej szynie DC powoduje, ze
energia, ktéra na jednym z napedéw
jest wytracana wskutek hamowania
moze by¢ uzyta w innym napedzie.




Jeden naped - dwie wersje sprzetowe

Specjalne potrzeby wymagaja dedykowanych funkcji i wykonania

Zakres mocy dla zas. 200 - 240 V [kW]

Zakres mocy dla zas. 380 - (480) 500 V [kW]
Zakres mocy dla zas. 525 - 600 V [kW]

Zakres mocy dla zas. 525 - 690 V [kW]

IP 00

IP 20/21 (NEMAT)

IP 54/IP 55 (NEMA12)

IP 66

Temp. otocz. °C $red. 24 godz. (IP21) bez
obnizania znamionowego obcigzenia

Tryb VVC+ vector control

Tryb Flux vector control

Max. Dtugos¢ kabli - ekranowane/nieekranowane
Algorytm sterowania silnikami z magnesami trwatymi
KTY- kontrola temperatury

Kontrola przepiec¢

Logiczny Sterownik Zdarzen

Specjalne funkcje bezpieczenstwa (STO - EN 61800-5-2)
Galwaniczna izolacja PELV

Pokrycie PCBs (IEC 721-3-3)

Demontowalny wiatrak

Podtaczenie PC: RS 485 i USB

Lokalny Panel Sterowania numeryczny lub graficzny
Mozliwos¢ kopiowania do i z panelu LCP (LCP 102)
Funkcja Info/Help (LCP 102)

Wybor jezyka (réwniez polski)

Ochrona hastem

Menu wiasne

Przywrécenie poprzednich ustawien

dla wprowadzonych zmian

Wejscia analogowe

Wejscia analogowe (rozdzielczosc)

Wejscia cyfrowe

Cyfrowe wyjscia

Wyjscia przekaznikowe

Regulator PID procesu

Flying start — przejmowanie silnika w locie
Automatic Energy Optimization (AEO)

Precyzyjny Start/Stop

Liczba Programowalnych wartosci zadanych
Potencjometr cyfrowy

Zintegrowana baza danych silnikéw
Programowalne zachowanie podczas zaniku napiecia
Opcje

Profibus, DeviceNet, CANopen, EtherNet/IP, PROFInet
Modut dodatkowych wejs¢/wyjs¢ MCB 101

Modut enkodera MCB 102

Modut rezolwera MCB 103

Modut wyjs¢ przekaznikowych MCB 105

Modut interfejs separujacy do PLC MCB 108

MCB 112 - ATEX- PTC-monitoring

Modut Sterownika Ruchu: MCO 305

Modut zasilania zewn. 24 V (back-up) MCB 107

FC 301 (Obudowa A1) |
025-15
037-15

Opcja
Vv
Standard
v

v
Opcja

< <<

0..+10V
12 bit
5(4)

= BN - B

8/32

FC301
0.25-37
037-75

< << < |

50°C

50/75m

< << |

V
Standard
V
Vv
Opcja

<2<l <

0..+10V
12 bit
5(4)

<=

8/32

< <Ll <<

<<

FC302
0.25-37
0.37-1100
0.75-7.5
11-1000
v

150/300 m

LSRN S

Standard
v

v
Opcja

< <<l <

v

-10..+10V
12 bit
6(4)

2

<N

8/32

Ll




Dane techniczne

Dane dla podstawowych konfiguracji sprzetowych

Zasilanie (L1, L2, L3) FC 301 FC 302 Wyjscie analogowe FC 301 FC 302

Napiecia zasilania 200 - 240V +10% llos¢ programowalnych
Napiecia zasilania 380-480V+10% | 380500V +10% wyjs¢ analogowych
Napiecia zasilania 525-600V +10% Zakres pradowy 0/4 - 20 mA

L L na wyjsciu
Napiecia zasilania 525-690V £10%

PR Maks. obcigzenie przewodu

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz wsp6lnego na wyjéciu 500 Q
e >0.98 Doktadnos¢ na wyjsciu maks. btad: 1% petnego zakresu

fazowego (cose) bliski jednosci

Zaktécenia harmoniczne Zgodne z EN 61000-3-12 Karta sterujaca, zasilanie FC 301 FC 302
Dane na wyjéciu (U, V, W) FC 301 FC 302 UsB 1.1 (Full Speed)

Napiecie wyjéciowe 0 - 100% napiecia zasilania USB wtyczka Typ“B”
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0.2-1000 Hz 0-1000 Hz R5485 interfejs do 115 kBaud
Przetgczanie na wyjéciu bez ograniczen Maks. obcigzenie (10 V) 15 mA

Czasy rozpedzania’hamowania 0.02-3600 sec. Maks. obciazenie (24 V) 130 mA 200 mA

llos¢ programowalnych

N prieg munena e 4(5)>5 4(6) > 6 wyjs¢ przekaznikowych

wejs¢ cyfrowych
) ) Maks. obciagzenie (AC) na
1 (terminal 27) 2 (terminal 27, 29) zaciskach 1-3 (nc), 1-2 (no), 240V AC2A
4-6 (nc) karty zasilajacej

Mozliwos¢ zmiany na
cyfrowe wyjscie

Logika PNP lub NPN
. ., Maks. obcigzenie (AC) na
Forifelin |l Do zBe zaciskach 4-5 (no) karty 400V AC, 2 A
Maksy.r,nglne napiecie 28V DC zasilajace
na wejsciu
FE—— . = n e Minimalne obciazenie na
ezystancja wejsciowa, Ri rox. i - R
yotne de = b e (o) 1) 24V DC 10 mA, 24V AC 20 mA
Czas skanowania 5ms 1ms 4-6 (nc), 4-5 (no) karty
zasilajacej
Wejscia analogowe FC301 FC 302
L s Parametry
llo$¢ wejs¢ analogowych 2 FC 301 FC 302
Tryby prac; napieciowy lub pradow:
YOV Pracy pie y b pracowy Obudowy IPOO, IP20, IP21, IP54, IP55, IP66
- - 0do+10V -10do +10V - :
oziom napigc skalowalne skalowalne Test wibracyjny 1.0 g (obudowa D: 0.7 g)
Poziom pradéw 0/4 do 20 mA skalowalne ; ¢ 5% - 95% (IEC 721-3-3; klasa 3K3
Ktadnosé weiéd y:gz'z:s”g;gosc wzgledna (bez kondensacji pary wodnej
Disldarelimare tigie maks. btad 0,5% petnego zakresu podczas pracy)
analogowych :
Srodowisko agresywne bez pokrycia - klasa 3C2
Wejscia impulsowe/enkodera FC 301 FC 302 (IEC721-3-3) z pokryciem —klasa 3C3
llo$¢ programowalnych o Temperatura otoczenia Maks. 50° C
wejs¢ cyfrowych/enkodera Izolacja galwaniczna Uktad wej/wyj zgodnie z PELV
Poziom napiec 0-24VDC (logika dodatnia PNP)
Zabezpieczenia
Doktadnos¢ wejscia ks. blad: 0.1% pel K . ; ; ; . -
impulsowego (0,1 - 1 kHz) maks. bigd: ;1% petnego zakresu « Elektroniczne zabezpieczenie termiczne silnika przed przecigzeniem
Doktadnoé¢ wejécia maks. blad: 0,05 % petnego zakresu, « Kontrola temperatury radiatqra zapev.vnialwytqczenie przetwornicy
enkodera (1- 110 kHz) 32 (A), 33 (B) oraz 18 (2) FC 300, gdy temperatura radiatora osiggnie 100 °C

« Przetwornica FC 300 chroniona jest przed zwarciem zaciskow

Wyjscia cyfrowe FC 301 FC 302 silnika U, V, W

llo$¢ programowalnych 1 5 « Przy zaniku fazy w zasilaniu, FC 300 wyfgczy silnik
wyjs¢ cyfrowo/czestotliw « FC 300 chroniona jest przed doziemieniem na zaciskach silnika U, V, W
Poziom napiec na wyjsciu 0-24VDC

Maks. prad na wyjsciu 40 mA

Maks. czestotliwos¢ na wyjsciu 0do 32 kHz
Dokfadnos¢ na wyjsciu maks. btad: 0.1% petnego zakresu C € @ Global Marine




Przyktady

Schemat przedstawia typowaq instalacje przetwornicy AutomationDrive FC 300.
Liczby oznaczaja numery zaciskdw w przetwornicy.
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*(1) nie dotyczy FC301 standard
*(2) Standard tylko dla FC 302

Powyzszy schemat przedstawia uktad
listwy zaciskowej uktadu sterowania,
zasilania oraz wyjscia dla modeli FC 301
oraz FC 302. Uktad moze by¢ rozsze-
rzony o dodatkowe elementy wejs¢/
wyjs¢ cyfrowych, analogowych czy
przekaznikowych. W celu doktadnego
sprawdzenia dostepnych opcji prosimy
0 zapoznanie sie z katalogiem opcji.

Numery przy konkretnych terminalach
odnoszg sie do numeréw umieszczo-
nych na listwie.

Niektére elementy musza by¢ zdefinio-
wane podczas konfiguracji np.: chopper
hamulca dopiero wtedy zaciski 81 i 82
beda dostepne.

Tryb wejs¢ analogowych (wejscia 53 i
54) mozna wybierac za pomoca
przetacznikéw S201 i S202. W ten
spos6b mozna ustawi¢ dane wejscie
jako pradowe lub napieciowe.

Wszystkie modele FC 301/302 posiadaja
w standardzie RS485 oraz interfejs USB.
Terminacji dla RS485 dokonuje sie
poprzez przetacznik S801 znajdujacy sie
na przetwornicy.

Wejscia i wyjscia moga pracowacd
zaréwno w logice NPN jak i PNP,

nastawa za pomocg parametru 5-00.

Przetwornice serii FC 301/302 moga
by¢ réwniez wyposazone w jednga z
wielu opcji komunikacyjnych.
Szczegoty odnosnie dostepnych
opcji znajda Panstwo w Katalogu
Opcji dostepnym na
www.danfoss.pl/napedy




Dane elektryczne (moc, prad i obudowy)

P160 160 200 315 395 200 250 302 361 [BZ DyA D2 160 200 192 242
P200 200 250 395 480 250 315 361 443 200 250 242 290

2

T2 T4/TS T4/T5 T6 17
200-240V 380-440V 441-480V (FC 301) 525-600V (FC302tylko) | 690V (FC 302 tylko)
441 -500V (FC 302)
(@ 200/240V) (@400V) (@480/500V) @575V) (@690V)
8 8 8 &
[kw] [A] o [kW] [A] [kwW] [A] o [kw] [A] o [kW] [A] o
o — 1 o 9 = ¢ @ o = 1 o =
N N S| || &0 N N S ~
FC300 HO NO HO NO & & a HO NO HO NO HO NO HO NO & a a & a HO NO HO NO a a a HO NO HO NO & a
PK25 | 025 @ 18
PK37 037 24 037 13 037 12
PK55 | 055 @ 35 055 18 | 055 16 -
PK75 = 075 46 o 075 24 075 21 s 075 17
<
PIK1 11 6.6 11 3 11 27 A I o 24
P1K5 15 75 15 4 15 34 15 27
PK2 | 22 | 106 22 56 | 22 48 22 39
A2
P3KO 3 12.5 3 72 3 6.3 3 49
A3l
PK7 | 37 | 167
P4KO 4 10 4 8.2 B~ 4 6.1
P5K5 | 5.5 7.5 24.230.8 55 13 55 11 As R 9
83 1} B1 A3 ¥
P7K5 75 11 30.846.2 75 16 75 145 75 1
Pk | 11 15 46250482 11 15 24 32 M 15 21 27 1M 15 18 22 1M 15 13 18
B4 CEY B1 83 [:3)B1
PISK 15 18.559.4 74.8 15 18.5 32 375 15 185 27 34 15 18.5 22 27 15185 18 22 8
PI8K 1185 22 74.8 83 B C1 =1 185 22 37.5 44 185 22 34 40 185 22 27 34 185 22 22 27
a B2 . LW B2 ¥
P22K 22 30 88 115 22 30 44 61 22 30 40 52 [N 22 30 34 41 [ 22 30 27 34
pok |30 37 ms a3l P30 37 61 73 30 45 52 65 30 37 41 52 30 37 34 41
4 [@Yc2
P37K 37 45 143 170 7 457390 45 55 65 50 Wl Gy a5 2 ofaldly s a2
P4SK 45 55 90 106 55 75 80 105 45 55 62 83 45 55 52 62
P55K 55 75 106 147 75 90 105 130 55 75 83 100 55 75 62 83
c4 [o3 ¢ cal@ic2
P75K 7590 147 177 90 110 130 160 75 90 100 131 75 90 83 100
P9OK 90 110 177 212 10 132 160 190 {8 1M 90 110 108 131
P110 110 132 212 260 132 160 190 240 110 132 131 155
P132 132 160 260 315 160 200 240 302 132 160 155 192

Moment przeciqzenia - HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.
AT1*: Dotyczy tylko VLT® AutomationDrive FC 301 (szczegoty w dokumentacji technicznej)

IP 00/Chassis IP 20/Chassis [PAVIN[\Y VA3 o Tl B A o TeTe (WA PA7 LTa\ N NIkl |P 54/NEMA Type 12 [FIP'55/NEMA Type 12 | IP 21, IP 54 lub IP 55

**MCF 101 - IP 21 Kit (mozna przy pomocy tego zestawu zwiekszy¢ IP do IP 21). Szczegdly na stronie 34

VLT® AutomationDrive dostepna jest w zakresie mocy od

0,25 do 1200 kW (1.4 MW) w zakresie napiec zasilania 200 VAC do 690 VAC.
Przetwornice w zakresie mocy powyzej 200 kW sq opisane

w broszurze “VLT® Duze Moce — Katalog Doboru’”.




Dowolna konfiguracja VLT® AutomationDrive

[1 B[ [5]

301  VLT® AutomationDrive FC 301
302  VLT® AutomationDrive FC 302

[2] MOC

PK25
PK37
PK55
PK75
P1K1
P1K5
P2K2
P3KO
P3K7
P4K0
P5K5
P7K5
P11K
P15K
P18K
P22K
P30K
P37K
P45K
Pxxx

Szczegdtowe dane
dostepne na stronie 16

Przetwornice w zakresie mocy powyzej 200
kW sq opisane w broszurze “VLT® Duze Moce -
P200  Katalog Doboru”

T2 3x200/240V AC

T4 3x380/480V AC(FC301)
T5  3x380/500V AC (FC302)
T6  3x525/600V AC (FC302)
T7  3x525/690V AC (FC302)

[4] Obudowa
Do montazu w szafie:

EO0  IP 00 (obudowa D3, D4)
720  IP 20 (obudowa A1, tylko FC 301
E20  IP 20 (obudowy A2, A3, B3, B4, C3, C4)

Jednostki wolnostojace (bez szafy):

E21  IP 21 (obudowy B1, B2, C1,C2, D1, D2)
E54  IP 54 (obudowy D1, D2)

E55 IP 55 (obudowa A5, B1, B2, C1,C2)
E66 IP 66 (obudowa A5, B1,B2,C1,C2)

Specjalne wykonania:
IP 00 (obudowa E0O - tylny kanat ze stali

ae nierdzewnej

P20  IP 20 (obudowa B4, C3, C4 - z ptyta tylng)
E2M  IP 21 (obudowa D1, D2 - z ostona zasilania)
P21 IP 21 (obudowa tak jak E21 - z ptyta tylna)
ESM  IP 54 (obudowa D1, D2 - z ostona zasilania)
P55  IP 55 (obudowa tak jak E55 - z ptyta tylng)

H1 Filtr RFl klasa A1/B

H2 Bez filtr RF, spetnia klase A2
H3  Filtr RFl klasa A1/B "

Filtr RFI klasa A1 2

H6  Filtr RFI do zast. morskich ?
Bez filtru RFI

Bazujaca na wyborze i zaméwieniu klienta
przetwornica czestotliwosci VLT® Automation-
Drive zostanie zmontowana i przetestowana
w warunkach znamionowych jeszcze

przed wysytka.

6] 71 8] [9] [10] [11]

[6] Hamulec & Bezpieczenstwo
X Brak IGBT hamulca
B Zamontowane IGBT hamulca

Bezpieczny stop "
(FC 301 tylko w obudowie A1, std. w FC 302)

IGBT hamulca + bezpieczny stop "
(FC 301 tylko w obudowie A1, std. w FC 302)

[7] Lokalny panel sterowania

X Zaslepka, bez panela LCP
G Zainstalowany graficzny LCP
N Zainstalowany numeryczny LCP

[8] Pokrycie ochronne (IEC 721-3-3)

X Brak pokrycia ochronnego
C Pokrycie ochronne na wszystkich PCB

[9] Wejscie zasilania

X Bez opcji
Odfaczenie zasilania
3 Odtaczenie zasilania i bezpieczniki ?

Odtaczenie zasilania, bezpieczniki &
zaciski podziatu obcigzenia ?

7 Bezpieczniki ?

Odfaczenie zasilania & zaciski
podziatu obcigzenia ¥

T

u

8

A Bezpieczniki & zaciski podziatu obcigzenia ?
D Zaciski podziatu obcigzenia

[12] Jezyk LCP

Standardowy pakiet jezykéw obejmuje
X angielski, niemiecki, francuski, hiszpanski,
dunski, whoski, finski i polski

Informacje na temat opgji innych jezykéw
mozna uzyska¢ w Danfoss

AX  Brak opcji magistrali komunikacyjnej
AO MCA 101 Profibus DP V1

A4 MCA 104 DeviceNet

A6  MCA 105 CANopen

AN MCA 121 Ethernet IP

[14] Opcja B (Aplikacyjna)

BX  Brak opcji aplikacji

BK  We/Wy ogdlnego przeznaczenia MCB 101
BR  Wejécie enkodera MCB 102

BU  Wejscie resolwera MCB 103

BP  Dodatkowe przekazniki MCB 105

BZ Interfejs bezpieczeristwa PLC MCB 108
B2  Termistor PTC MCB 112

il

(12] [(13] (141 [15] [16] [17]  [18]

[15] Opcje C (Opcje Ruchu)

CX  Brak opgji sterowania ruchem

Sterowanie ruchem, synchronizacja
C4  i/lub pozycjonowanie MCO 305/350/351
(tylko dla FC 302)

[16] Opcja C1 (Rozszerz. Przekazn.)

X Brak opgji
R Przekaznik rozszerzony MCB 113 (tylko FC 302)

[17] Oprogramowanie sterownika ruchu

Brak oprogramowania ruchowego
Uwaga: Opcja C4 w [15] wybrana bez
XX oprogramowania ruchowego w [17]
wymaga zaprogramowania przez
wykwalifikowanego pracownika

Oprogramowanie do kontroli
10 synchronizowania MCO 350
(nalezy wybrac C4 w pozycji [15])
Oprogramowanie do kontroli
11 pozycjonowania MCO 351
(nalezy wybrac C4 w pozycji [15])
Oprogramowanie do kontrolera
12 nawijarki MCO 352
(nalezy wybrac C4 w pozycji [15])

[18] Wejscie zewnetrznego zasilania sterowania

DX  Brak opgji rezerwowego zasil. 24 VDC
DO  Rezerwowe wejscie 24V DC MCB 107
1) Dotyczy FC 301 tylko w obudowie A1

2) Tylko obudowy D1, D2, D3, D4
3) Tylko obudowy B1, B2, C1, C2

Powyzsze zestawienie przedstawia tysigce sposobéw
konfiguracji przetwornic VLT® AutomationDrive. W
zaleznosci od mocy i wykonania przetwornicy czes¢
opcji moze nie by¢ dostepna lub mogq pojawic sie

dodatkowe. Dlatego prosimy, aby do konfiguracji
wykorzystywac konfigurator dostepny pod adresem:
www.danfoss.pl/konfiguratorvit - nalezy klikng¢ na
link ,Konfigurator Produktow’.




200 - 240 VAC

PK25 PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3K0 P3K7
Typowa moc na wale [kW] 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3 3.7
. Ciagly iy [A] 1.8 24 35 46 6.6 7.5 106 | 125 | 167
Prad
radwyjsclowy Przerywany/60's | b wae | Al 29 | 38 | 56 | 74 | 106 | 120 | 170 | 200 | 267
Moc wyjsciowa
Ciagty (208 V) Surn [kVA] 0.65 0.86 1.26 1.66 2.38 2.70 3.82 4.50 6.00
L Ciagly I o [A] 16 2.2 3.2 4.1 5.9 6.8 9.5 1.3 15.0
Prad wejsciowy Przerywany/60's | I, wex Al 26 35 5.1 6.6 94 | 109 | 152 | 181 | 240
Straty mocy przy maks. znamionowym obcigzeniu [W] 21 29 42 54 63 82 116 155 185
Sprawnos¢ 0.94 0.95 0.96
Maks. srednica przewodow ]
(dotyczy przewoddw zasilania, ([AWG)) 02-4(24-10)
silnikowych i rezystora hamowania)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 10 | 20 | 32
Waga
IP 20 (A1) [kg] 2.7 -
IP 20 (A2/A3) kgl 47 48 | 4.9 | 6.6
IP 55, IP 66 (A5) [kg] 13.5
P 20 B B4
Obudo IP21,IP55, P66 | B | =
P5K5 P7K5 P11K
Przerywany HO NO | HoO NO | Ho NO
Typowa moc na wale kW] 5.5 7.5 11 15
. Ciagly lyern [A] 242 30.8 46.2 59.4
Prad
radwyjsclowy Przerywany/60s | lrow | [A] 387 339 | 493 508 | 739 65.3
Moc wyjsciowa
Ciagly (208 V) Syirn [KVA] 8.7 11.1 16.6 214
L, Ciagly Iy [A] 22 28 42 54
Prad wejsciowy Przerywany/60s | I, v Al 352 308 44.8 46.2 67.2 594
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 239 310 371 514 463 602
Sprawnos¢ 0.96 0.96 0.96
Maks. srednica przewodéw [mm?]
(dotyczy przewoddw zasilania, (IAWG]) 16 (6) 35(2)
silnikowych i rezystora hamowania)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 63 80
Waga
IP 20 [kg] 12 23.5
IP 21, IP 55, IP 66 [kg] 23 27
P 20 B4 4
Obudo P P 66
P15K P18K5 P22K P30K P37K
rzerywan
P y y | HO NO HO NO HO NO HO NO HO NO
Typowa moc na wale [kW] 15 18.5 22 30 37 45
. Ciagly Ve [A] 59.4 74.8 88 115 143 170
Prad
racwyjsclowy Przerywany/60s | hooo | [A] 891 | 823 | 112 | 968 | 132 | 127 | 173 | 157 | 215 | 187
Moc wyjéciowa (Czigg"\‘;) Sun VAl | 214 | 269 | 269 | 317 | 317 | 414 | 414 | 515 | 515 | 612
. Ciagty |y [A] 54 68 80 104 130 154
Prad wejsciowy Przerywany/60s | I, v Al 81 | 748 | 102 | 88 | 120 | 114 | 156 | 143 | 195 | 169
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 624 737 740 845 874 | 1140 | 1143 | 1353 | 1400 | 1636
Sprawnos¢ 0.96 0.97
2
Maks. érednica przewodéw (IP 20) (E/TVTG]]) 35(2) 90 (3/0) 120 (4/0)
2
Maks. érednica przewodéw (IP 21, IP 55, IP 66) ([[qu(/ne%) 90 (3/0) 120 (4/0)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 125 | 160 200 | 250
Waga
IP 20 kgl 235 | 35 50
IP 21, IP 55, IP 66 [kg] 45 65

Moment przeciqzenia - HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.




380 - 480/500 VAC

'
PK37 PK55 PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4Ko P5K5 P7K5
Typowa moc na wale [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5
Prqd wyjéqowy Clag*y [V [A] 1.3 1.8 2.4 3 4.1 5.6 7.2 10 13 16
380-440V Przerywany 160%/60 S | ly7max [A] 2.1 2.9 3.8 4.8 6.6 9.0 11.5 16 20.8 | 25.6
Prad wyjéciowy441 — | Ciagly [ [A] 1.2 16 2.1 2.7 3.4 438 6.3 8.2 11 14.5
480/500V Przerywany 160%/60 s | lyrmax [A] 1.9 26 3.4 43 5.4 7.7 101 | 131 | 176 | 232
. 400V 0.9 1.3 1.7 2.1 2.8 3.9 5.0 6.9 9.0 11.0
Moc wyjsciowa 460V S | WAL oo T3 [ 17 | 24 | 27 | 38 | 50 | 65 | 88 | 116
Prad wejéciowy Ciagly In [A] 1.2 16 22 2.7 3.7 5.0 6.5 90 | 117 | 144
380-440V Przerywany 160%/60's | | yax [A] 1.9 2.6 3.5 4.3 5.9 8.0 104 | 144 | 187 | 23.0
Prad wejéciowy Ciagly In [A] 1.0 14 1.9 2.7 3.1 43 5.7 7.4 99 | 130
441 - 480/500V Przerywany 160%/60's | | yax [A] 1.6 2.2 3.0 43 5.0 6.9 9.1 11.8 | 158 | 208
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 35 42 46 58 62 88 116 124 187 255
Sprawnos¢ 0.93 0.95 0.96 0.97
Maks. srednica pr,zewot;léw (]
(do?yczy przgwodow zasilania, i ([AWG]) 02-4(24-10)
silnikowych i rezystora hamowania)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 10 | 20 32
Waga
IP 20 [kal 4.7 4.8 6.6
IP 55, IP 66 [kg] 13.5 14.2
P 20 B 4
P11K P15K P18K P22K
Przerywany HO NO | HO NO | HO NO | HO NO
Typowa moc na wale [kW] 11 15 18.5 22.0 30.0
Prad wyjsciowy Ciagty lviry [A] 24 32 37.5 44 61
380 - 440V Przerywany 160%/60's | Ly [A] 384 352 | 512 213 | 60 484 | 704 67.1
Prad wyjsciowy Ciagty Ity [A] 21 27 34 40 52
441 - 480/500 V Przerywany 160%/60's | Ly [A] 33.6 297 | 432 374 | 544 44 | 64 57.2
. 400V 16.6 22.2 26 30.5 423
Moc wyjsciowa 460V S | WA 215 [ 27.1 [ 319 [ 414
Prad wejsciowy Ciagly Iy [A] 22 29 34 40 55
380 - 440V Przerywany 160%/60's | |, ya [A] 35.2 319 | 464 374 | 544 4 | 64 60.5
Prad wejsciowy Ciagly Iy [A] 19 25 31 36 47
441 - 480/500V Przerywany 160%/60s | |, yuax [A] 30.4 27.5 40 34.1 496 39.6 57.6 51.7
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 291 392 379 465 444 525 547 739
Sprawnos¢ 0.98
p . . [mm?]
Maks. srednica przewodow ([AWG]) 16 (6) 35(2)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 63 | 80
Waga
1P 20 [kg] 12 23.5
IP 21, IP 55, IP 66 [kg] 23 27

Moment przeciqzenia - HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.




380 - 480/500 VAC

B4

IP 21, IP 55, IP 66

P30K P37K P45K P55K P75K
Przerywany | HO | NO | HO | NOo | HO | NOo | HO | No | HO | NoO
Typowa moc na wale [kW] 30 37 45 55 75 90
Prad wyjsciowy Ciagly bvirn [A] 61 73 90 106 147 177
(380 - 440V) Przerywany/60's | lygoa [A] 915 | 803 | 110 | 99 [ 135 | 117 | 159 | 162 | 221 | 195
Prad wyjéciowy Ciagly Ly [A] 52 65 80 105 130 160
(441 - 480/500 V) Przerywany/60's | Ly [A] 78 | 715 [ 975 | 88 | 120 | 116 | 158 | 143 | 195 | 176
Moc wyjéciowa 400V Sy kvA] | 423 50.6 624 734 102 123
460V S [KVA] 51.8 | 63.7 | 83.7 | 104 | 128
Prad wejsciowy Ciagty [ [A] 55 66 82 96 133 161
(380 - 440V) Przerywany/60's | I, [A] 825 | 726 | 99 | 902 | 123 | 106 | 144 | 146 | 200 | 177
Prad wejsciowy Ciagty In [A] 47 59 73 95 118 145
(441 - 480/500 V) Przerywany/60's | |, ya [A] 705 | 649 | 885 | 803 | 110 | 105 | 143 | 130 | 177 | 160
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 570 698 697 843 891 1083 | 1022 | 1384 | 1232 | 1474
Sprawnos¢ 0.98 0.99
P p >
?Illl’agg,. ;roetggzl;ap?zrezvsgggve‘gasilania, silnikowych) ({qur\FG]n 3502) 50(M 95 (4/0) (30(1)r5',nocm)
P p - .
Maks Srdicapraewadon b 20-dotcy praewodon | [ | 35,0 s001) 5540
. - >
:‘I’:,aé‘f,' o gg,"l:,‘ggrzew°d°"" ({R‘VU‘G{) 90 (3/0) 120 (4/0)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 100 | 125 | 160 250
Waga
IP 20 kgl 235 | 35 50
IP 21, 1P 55, IP 66 [kg] 45 65
D £ 4 » »
P90K P110 P132 P160 P200
Przerywany | HO | NO | HO | NO | HO | NO | HO | NO | HO | NO
Typowa moc na wale (400V) (kW] 90 110 132 160 200 250
(500V) 110 132 160 200 250 315
Prqd wyj§c|owy Clngl [ [A] 177 212 260 315 395 480
(400V) Przerywany/60's | | [A] 266 | 233 | 318 | 286 | 390 | 347 | 473 | 435 | 593 | 528
Prad wyjsciowy Ciagly lury [A] 160 190 240 302 361 443
(460/500 V) Przerywany/60's | lysmay [A] 240 | 209 | 285 | 264 | 360 | 332 | 453 | 397 | 542 | 487
400V Sy [KVA] 123 147 180 218 274 333
Moc wyjéciowa 460V Sy [kVA] 127 151 191 241 288 353
500V Sy [kVA] 139 165 208 262 313 384
Prad wejsciowy (400V) Ciagty In [A] 171 204 251 304 381 463
2’6‘})‘/’5‘3{?\1’?‘”""3’ Ciagly I (Al 154 183 231 291 348 427
Straty mocy przy maks. znamionowym obcigzeniu [W] 2641 | 3234 | 2995 | 3782 | 3425 | 4213 | 3910 | 5119 | 4625 | 5893
Sprawnos¢ 0.98
Maks. srednica pr;ewoc}év«g | 2% 70 2% 185
Siniboryeh resysiora pamovani) (AwG) 2x2/0 (2350 mem)
Maks. wartosc bezpiecznika na wejsciu [A] 300 | 350 400 | 500 | 600
Waga
IP 00 kgl 82 91 112 123 138
IP 21, IP 54 [kg] 96 104 125 136 151

Dane przetwornic w zakresie mocy powyzej 200 kW sq opisane w broszurze “VLT® Duze Moce - Katalog Doboru”

Moment przeciqzenia — HO 160% przez 60s; NO 110% przez 6 0s.

20




525 - 600 VAC
(Tylko FC 302)

IP20 (IP 21) |

Obudowa IP 55, IP 66

PK75 P1K1 P1K5 P2K2 P3KO P4KO P5K5 P7K5
Typowa moc na wale (575 V) 0.75 10 | 15 | 22 | 3 4 | 55 | 75
Prad wyjsciowy
Ciagty (525 -550V) [A] 1.8 2.6 2.9 4.1 5.2 6.4 9.5 11.5
Przerywany (525 — 550V) [A] 29 4.2 4.6 6.6 8.3 10.2 15.2 18.4
Ciagty (551 -600V) [A] 1.7 24 2.7 3.9 4.9 6.1 9.0 11.0
Przerywany (551 — 600 V) [A] 2.7 3.8 4.3 6.2 7.8 9.8 14.4 17.6
Moc wyjsciowa
Ciagty (525V) [kVA] 1.7 2.5 2.8 3.9 5.0 6.1 9.0 11.0
Ciagty (575V) [kVA] 1.7 24 2.7 3.9 4.9 6.1 9.0 11.0
Straty mocy przy maks. znamionowym obcigzeniu [W] 35 50 65 92 122 145 195 261
Prad wejsciowy
Ciagty (525 - 600 V) [A] 1.7 24 2.7 4.1 5.2 5.8 8.6 10.4
Przerywany (525 — 600 V) [A] 2.7 3.8 4.3 6.6 8.3 9.3 13.8 16.6
Sprawnos¢ 0.97
Maks. érednica prlzewogk'm( |
(giof(yczy przgwodow zasilania, ) ([AWG]) 0.2-4mm?(24-10) 0.2-4mm?(24-10)
silnikowych i rezystora hamowania)
Maks. warto$¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 10 | 20 | 32
Waga
1P 20 [kg] 6.5 6.6
IP 55, IP 66 [kg] 13.5 14.2
P 20 B B4
Obudo . wawessees| 81 | B |
P11K P15K P18K5 P22K P30K
Przerywany | HO | NO | HO | NO | HO | NO | HO | NO | HO | NO
Typowa moc na wale (575 V) kW] 11 15 18.5 22 30 37
Prad wyjsciowy
Ciagty (525-550V) [A] 19 23 28 36 43 54
Przerywany (525-550 V) [A] 30 25 | 37 31 | 45 4 | 58 | 47 | 65 59
Ciagly (525-600V) [A] 18 22 27 34 41 52
Przerywany (525-600 V) [A] 29 24 | 35 30 | 43 37 | 54 | 45 | 62 57
Moc wyjsciowa
Ciagty (500V) [kVA] 18.1 21.9 26.7 34.3 41.0 51.4
Ciagty (575V) [kVA] 17.9 21.9 26.9 33.9 40.8 51.8
Prad wejéciowy | | | |
Ciggty 550V [A] 17.2 20.9 254 32.7 39 49
Przerywany (550 V) [A] 28 23 | 33 28 | 4 36 | 52 43 | 59 54
Ciagty (575V) [A] 16 20 24 31 37 47
Przerywany (575 V) [A] 26 22 32 27 39 34 50 41 56 52
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 225 285 329 700 700
Sprawnos¢ 0.98
Maks. srednica prlzewoglévs( IP 20 [mm?]
(gio'gyczy przgwodow zasilania, u . ([AWG]) 35(2)
silnikowych i rezystora hamowania i DC linku)
Maks. srednica p(zewoqéw IP 21, 55, 66 [mm?] 16(6)
(QOjcyczy prz_ewodow zasilania, o ) ([AWG]) 90 (3/0)
silnikowych i rezystora hamowania i DC linku)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 63 | 63 63 80 100
Waga
1P 20 [kg] 12 23.5
IP 21, IP 55, IP 66 [kg] 23 27

Moment przeciqzenia — HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.
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525 - 600 VAC

(Tylko FC 302)

P37K P45K P55K P75K
Przerywany | HO NO | HO NO | HO NO HO NO
Typowa moc na wale (575 V) [kW] 37 45 55 75 90
Prad wyjsciowy
Ciagly (525 - 550 V) lyery [A] 54 65 87 105 137
Przerywany (525 — 550 V) lyirma [A] 81 72 | 98 9% | 131 116 | 158 151
Ciagly (525 - 600 V) lyizy [A] 52 62 83 100 131
Przerywany (525 — 600 V) [V [A] 78 68 | 93 91 | 125 110 | 150 144
Moc wyjsciowa
Ciagly (550 V) s KVA 514 61.9 82.9 100 130.5
Ciagty (575V) VN 51.8 61.7 82.7 99.6 130.5
Prad wejsciowy
Ciagty (550V) Iy [A] 49 59 789 953 124.3
Przerywany (550 V) [ [A] 74 65 89 87 118 105 143 137
Ciagly (575 V) o [A] 47 56 75 91 119
Przerywany (575 V) I ax [A] 70 62 85 83 113 100 137 131
Straty mocy przy maks. znamionowym obcigzeniu (W] 850 1100 1400 1500
Sprawnos¢ 0.98
, - . 5

:YIPa;(S,. ;:::vc:)cdaypzrazsfl‘ggggvplrzewody silnikowe) ([[?Vr\FG]]) 50(1) 95 (4/0) 150 (300 mcm)
Maks. éred.nica przewodow [mm?] 95 (4/0)
(IP 20, DC Link, przewody do rezystora) (IAWG])
Maks. srednica przewodow ) o [mm?]
([P 21, 55, 66, (dotyczy przewodoyv gasnlapla, ([AWG]) 90 (3/0) 120 (4/0)
silnikowych i rezystora hamowania i DC linku)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 125 | 160 250

IP 20 [kg] 35 50
Waga IP 21, IP 55, IP 66 kgl 45 65

Przetwornice w zakresie wiekszych mocy sq opisane w broszurze “VLT® Duze Moce - Katalog Doboru’.

Moment przeciqzenia — HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.
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690 VAC

(Tylko FC 302)
ude D 5 .
P11K P15K P18K5 P22K P30K P37K P45K P55K P75K

Przerywany | HO | NO | HO [NO [HO [NO|HO|[NO|HO|[NO|HO|NO|HO|[NO|HO[NO| HO | NO
Typowa moc na wale (690 V) | [kW] 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90
Prad wyjéciowy | | | | |
Ciagly (525 - 550V) [A] 14 19 23 28 36 43 54 65 87 105
Przerywany (525 - 550 V) [Al  |22.4]20.9]30.4|25.3]36.8]30.8]44.8]39.6] 54 |47.3]64.5/59.4] 81 |71.5/97.5/95.7[130.5] 115.5
Ciagty (551 - 690 V) [A] 13 18 22 27 34 41 52 62 83 100
Przerywany (551 — 690 V) Al [20.8]19.8]28.8|24.2[35.2[29.7]43.2]37.4] 51 [45.1]61.5|57.2] 78 |68.2] 93 [91.3[124.5] 110
Moc wyjsciowa
Ciagty (550V) [KVA] ]13.3] 18.1 21.9 26.7 34.3 41.0 51.4 61.9 82.9 100
Ciagty (575V) [KVA] 129 179 21.9 26.9 33.9 40.8 51.8 61.7 82.7 99.6
Ciagty (690 V) [KVA] |15.5| 215 26.3 323 40.6 49.0 62.1 74.1 99.2 119.5
Prad wejsciowy
Ciagty (525 - 690 V) [A] 15| 195 24 29 36 49 59 71 87 99
Przerywany (525 - 690 V) [A] 23.2|121.5|31.2|26.4|38.4|31.9|46.4|39.6| 54 |53.9| 72 |64.9| 87 [78.1|105(95.7| 129 | 108.9
i‘;‘:‘;“: ::I%wy':;ng";‘;';niu W] 228 285 335 375 480 592 720 880 1200
Sprawnosc 0.98
Maks. srednica pr;ewogiéw . [mm?]
(dotyczy przewodéw zasilania, silnikowych ([AWG]) 35(1/0)
i rezysytora hamowania i DC linku)
Maks. wartos¢ bezpiecznika na wejsciu [A] 63 80 | 100 125 160
Waga [kgl 27 65

P 00 D D4
P90K P110 P132 P160 P200
Przerywany | HO | NO | HO | No | HO | No | HO | No | HO | NO

Typowa moc na wale (690 V) [kW] 90 110 132 160 200 250
Prad wyjsciowy
Ciagty (575 - 690 V) [A] 108 131 155 192 242 290
Przerywany (575 - 690 V) [A] 162 144 197 171 233 211 288 266 363 319
Moc wyjsciowa
Ciagty (550V) [kVA] 108 131 154 191 241 289
Ciagty (575V) [kVA] 108 130 154 191 241 289
Ciagty (690 V) [kVA] 129 157 185 229 289 347
Prad wejsciowy
Ciagly (550V) [A] 110 130 158 198 245 299
Ciagly (575V) [A] 106 124 151 189 234 286
Ciagty (690V) [A] 109 128 155 197 240 296
Straty mocy przy maks. znamionowym obciazeniu [W] 2264 | 2662 | 2664 | 3114 | 2953 | 3612 | 3451 | 4292 | 4275 | 5156
Sprawnos¢ 0.98
Maks. srednica pr,zewogk’)vo( IP 20 e]
(qo"cyczy przgwodow zasilania, o i (AWG]) 2x70(2x2/0) 2 x 185 (2 x 350 mcm)
silnikowych i rezystora hamowania i DC linku)
Maks. wartosc bezpiecznika na wejsciu [A] 250 | 315 | 350 | 400
Waga
IP 00 [kgl 82 91 112 123
IP 21, IP 54 [kg] 96 104 125 136

Dane przetwornic w zakresie mocy powyzej 200kW sq opisane w broszurze “VLT® Duze Moce - Katalog Doboru”

Moment przeciqzenia — HO 160% przez 60s; NO 110% przez 60s.
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Wymiary VLT® AutomationDrive
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Wymiary VLT® AutomationDrive
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Wymiary VLT® AutomationDrive
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Wymiary VLT® AutomationDrive

Dane podane w mm
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Numer pozycji
w kodzie typu

VLT® AutomationDrive — Opcje

VLT® PROFIBUS DP V1 MCA 101

« Obstugiwana przez wszystkich duzych dostawcéw PLC, magistrala PROFIBUS DP V1 oferuje wysoki
poziom dostepnosci i zgodnosci z nowszymi wersjami.

« Szybka i skuteczna komunikacja, przejrzysta instalacja, zaawansowana diagnostyka i autokonfiguracja danych procesu za
pomoca plikéw GSD

« Acykliczna parametryzacja za pomocg magistrali PROFIBUS DP V1, PROFIdrive lub urzadzen Danfoss
FC profi e state, PROFIBUS DP V1, klasa mastera 12

Numer katalogowy 130B1100 wersja bez pokrycia — 13081200 wersja z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® DeviceNet MCA 104

+ Oparta na technologii producenta/ konsumenta, magistrala DeviceNet oferuje rozbudowana,
skuteczna obstuge danych

« Umozliwia uzytkownikowi wybér rodzaju i czasu zgtaszanych informacji

+ Zaawansowane zasady testowania zgodnosci ODVA gwarantuja wspotdziatanie produktow

Numer katalogowy 130B1102 bez pokrycia - 130B1202 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® CANOpen MCA 105

Interfejs magistrali komunikacyjnej Can Open zawiera system magistrali CAN i DeviceNet.
+ Warstwa aplikacji CAN Open zgodnie z DS301
+ Obstuga profilu urzadzen DSP402 dla przetwornic czestotliwosci i sterowania ruchem

Numer katalogowy 130B1103 bez pokrycia — 13081205 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® 3000 Profibus Konwerter MCA 113

Opcja umozliwiajaca konwersje i zastosowanie nowej serii VLT® AutomationDrive w miejsce
VLT® 3000. Opcja szczegdlnie uzyteczna wszedzie tam gdzie zmiana i dostosowanie programu
w PLC do nowego typu bytaby zbyt kosztowna lub sprawiata inne problemy. W przysztosci

w przypadku zmiany na inny protokét komunikacyjny klient nienarazony jest na dodatkowe
koszty zwigzane z wymiana przetwornicy. Wystarczy wymieni¢ w nowej przetwornicy tylko
modut konwertera na docelowy modut komunikacyjny.

Dostepny tylko jako dodatkowa opcja(nie mozliwy jest montaz fabryczny)
Numer katalogowy 130B1245 — z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® 5000 Profibus Konwerter MCA 114

Opcja umozliwiajaca konwersje i zastosowanie nowej serii VLT® AutomationDrive w miejsce

VLT® 5000. Opcja szczegdlnie uzyteczna wszedzie tam gdzie zmiana i dostosowanie programu

w PLC do nowego typu bytaby zbyt kosztowna lub sprawiata inne problemy. W przysztosci w
przypadku potrzeby zmiany na inny protokét komunikacyjny uzytkownik nie jest narazony na
dodatkowe koszty zwigzane z wymiang przetwornicy. Wystarczy wymieni¢ w nowej przetwornicy
tylko modut konwertera na docelowy modut komunikacyjny. Opcja wspiera tylko wersje DPV1.

Dostepny tylko jako dodatkowa opcja(nie mozliwy jest montaz fabryczny)
Numer katalogowy 130B1246 — z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® EtherNet IP MCA 121

Dostarcza narzedzia sieciowe do wprowadzania technologii w standardzie Ethernet w

zastosowaniach produkcyjnych, udostepniajac Internet i Enterprise Connectivity

+ Wbudowany zaawansowany przetacznik z funkcjami diagnostycznymi i dwoma
portami do topologii linii

+ Wbudowany serwer internetowy

« Klient e-mail do powiadamiania serwisu

Numer katalogowy 130B1119 bez pokrycia - 130B1219 z pokryciem (Class 3C3 /IEC 60721-3-3)

Moduty opcji sq modutami plug-and-play



VLT® AutomationDrive — Opcje

VLT® Modut we/wy ogdlnego przeznaczenia MCB 101
Oferuje rozszerzong liczbe wejsc i wyjs¢ sterowania:

« 3 wejscia cyfrowe 0 - 24 V: Logic'0'< 5V; Logic'1">10V

« 2 wejscia analogowe 0 — 10 V: Rozdzielczos¢ 10 bitéw + znak

- 2 wyjscia cyfrowe przeciwsobne NPN/PNP

« 1 wyjscie analogowe 0/4 - 20 mA

Numer katalogowy 130B1125 bez pokrycia - 130B1212 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Modut enkodera MCB 102

Do podfaczenia sprzezenia zwrotnego enkodera z silnika lub procesu. Sprzezenie zwrotne
dla sterowanych wektorem strumienia silnikéw asynchronicznych lub bezszczotkowych
serwomotorow z magnesami statymi.

« Enkodery przyrostowe

«+ Enkodery SinCos z Hyperface®

« Zasilacze enkoderéw

« Interfejs RS422

Numer katalogowy 130B1115 bez pokrycia - 130B1203 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Modut resolwera MCB 103

Obstuguje sprzezenie zwrotne resolwera w uktadzie sterowania wektorem strumienia
silnikéw asynchronicznych lub bezszczotkowych serwomotoréw z magnesami statymi.

- Napiecie pierwotne: 4-8Vrms
« Czestotliwos¢ pierwotna: 2,5 kHz-15 kHz
« Maks. prad pierwotny: ... 50 mA wartos¢ skuteczna pradu
« Wtdrne napiecie wejsciowe: 4Vrms
« Rozdzielczos¢: ... 10 bitéw przy amplitudzie wejsciowej 4 Vrms

Numer katalogowy 130B1127 bez pokrycia - 130B1227 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Relay Option MCB 105

Dostarcza 3 dodatkowe wyjscia przekaznikowe.
Maks. obciazenie zacisku:

« Obciazenie rezystancyjne AC-1 240V AC: 2A
« Indukcyjne AC-15 przy cos ¢ 0,4 02A
« Obciazenie rezystancyjne DC-1 240V AC 1A
« Indukcyjne DC-13 przy cos ¢ 0,4 01A
Min. obciazenie zacisku:
- DC5V 10 mA
« Maks. stopien przetaczenia przy

obcigzeniu znamionowym/min. obcigzeniu ...t 6 min'/20 sek

Numer katalogowy 130B1110 bez pokrycia - 130B1210 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Interfejs Safe PLC MCB 108

« Skuteczna metoda zapewnienia bezpieczenstwa. Interfejs Safe PLC umozliwia
dwuzytowe bezpieczne potaczenie miedzy Safe PLC i jednobiegunowym wejsciem
24V DC w przetwornicy czestotliwosci.

- Interfejs Safe PLC umozliwia przerywanie operacji przez Safe na taczu dodatnim
lub ujemnym bez zaktdcania sygnatu zwrotnego Safe PLC.

Numer katalogowy 130B1120 bez pokrycia — 130B1220 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Modut wejscia termistorowego PTC MCB 112

Monitoruje temperature silnika za pomoca podtgczonych termistoréw PTC i chroni

przed przecigzeniem termicznym silnika.

« Rejestrowanie alarmoéw, wykrywanie zwarcia przewoddéw czujnikéw i przerwanej zyly przewodu czujnika
« Zintegrowany z funkcja bezpiecznego stopu przetwornicy czestotliwosci zgodnie z 3 kategorig EN 954-1
« Certyfikat ATEX

Numer katalogowy 130B1137 — z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

Moduty opcji s modutami plug-and-play
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VLT® AutomationDrive — Opcje
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VLT® Programowalny sterownik ruchu MCO 305

Umozliwia synchronizacje (wat elektroniczny), pozycjonowanie i elektroniczne

sterowanie krzywka elektroniczna.

+ 2 wejscia obstuguja enkodery przyrostowe i absolutne

« 1 wyjscie enkodera (funkcja wirtualnego mastera)

« 10 wejsc cyfrowych, 8 wyjs¢ cyfrowych

» Komunikacja za pomocg interfejsu magistrali komunikacyjnej (wymaga opcji magistrali komunikacyjnej)
+ Oprogramowanie narzedziowe na komputer PC do programowania i rozruchu

Numer katalogowy 130B1134 bez pokrycia - 130B1234 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Sterownik synchronizacji MCO 350

Zaprogramowany fabrycznie do synchronizowania aplikacji.

« 2 wejscia obstuguja enkodery przyrostowe i absolutne

+ 1 wyjscie enkodera (funkcja wirtualnego mastera)

+ 10 wejs¢ cyfrowych

« 8 wyjs¢ cyfrowych

« Komunikacja za pomocg interfejsu magistrali komunikacyjnej
(wymaga opcji magistrali komunikacyjnej)

Numer katalogowy 130B1152 bez pokrycia — 13081252 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Sterownik pozycjonowania MCO 351

Zaprogramowany fabrycznie do pozycjonowania aplikacji.

+ 2 wejscia obstugujg enkodery przyrostowe i absolutne

« 1 wyjscie enkodera (funkcja wirtualnego mastera)

+ 10 wejs¢ cyfrowych

« 8 wyjs¢ cyfrowych

« Komunikacja za pomocg interfejsu magistrali komunikacyjnej
(wymaga opcji magistrali komunikacyjnej)

Numer katalogowy 130B1153 bez pokrycia — 130B1253 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Sterownik Nawijarki MCO 352

Opcja MCO 352 Sterownika Nawijarki zapewnia réwnomierne nawijanie/odwijanie
materiatu niezaleznie od predkosci linii produkcyjnej.

+ Kontroluje i $ledzi predkos¢ liniowg

« Kalkulator $rednicy/promienia wyznacza wartos¢ zadana procesu nawijania

» Regulator naciagu PID ustawia wartos¢ zadana

Numer katalogowy 130B1165 bez pokrycia - 130B1265 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Rozszerzona karta wyjs¢ przekaznikowych MCB 113

Rozszerzona karta wyjs¢ przekaznikowych MCB 113 zapewnia dodatkowe wejscia i wyjscia
dla modelu VLT® AutomationDrive zwiekszajac w ten sposéb ich funkcjonalnosé.

« 7 wejsc cyfrowych 0-24V

+ 2 wyjscia analogowe 0/4 20mA

4 przekaznikéw SPDT

+ Zgodne z rekomendacjami NAMUR

+ lzolacja galwaniczna

Numer katalogowy130B1164 bez pokrycia - 130B1264 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)

VLT® Opcja adaptera “A/B in C” MCF 106

Opcja adaptera “A/B in C" moze by¢ zamontowana jako opcja C i pozwala na instalacje
dodatkowej liczby opcji A lub B w konkretnych kombinacjach. Ograniczenia wynikajg z

faktu, iz przetwornica nie moze by¢ wyposazona w kilka identycznych modutéw opcji lub
komunikacyjnych jednoczes$nie.

+ Opcje VLT® Opcja wyjs¢ przekaznikowych

+ MCB 105 oraz VLT® Modut karty termistora PTC

+ MCB 112 nie sa wspierane przez ta opcje i moga by¢ instalowane tylko w wybranych miejscach

Opcja moze wymagac dodatkowych elementéw. W sprawie numeru katalogowego oraz ewentualnych
wymaganych elementéw dodatkowych proszimy o kontakt z firmq Danfoss i numerem 022 7550668.

Moduty opcji sq modutami plug-and-play
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VLT® AutomationDrive — Opcje
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VLT® Modut zasilania sterowania 24 VDC MCB 107

Opcja zapewnia zewnetrzne zasilanie 24 VDC, ktére moze zasilac¢ karte sterujgca i moduty
opgji przy wytaczonym zasilaniu gtéwnym.

- Napiecie wejsciowe24 V DC +/- 15% (max. 37 Vin 10 sec.)

« Max. prad wejsciowy . 22A

Max. dlugos¢ przewodow.... ..75m

Obcigzenie pojemnosciowe wej .<10uF

Opodznienie <06s

Prosty i szybki montaz

Pozwala na zasilanie karty sterujacej i opcji przy wytgczonym zasilaniu gtéwnym
Chroni sie¢ komunikacyjna przed zanikiem napigcia zasilania na przetwornicy

Numer katalogowy 130B1108 bez pokrycia — 13081208 z pokryciem (Class 3C3/IEC 60721-3-3)
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LCP 102 Graficzny Panel Sterujacy

Wielojezykowy wyswietlacz

Informacje o statusie napedu

Przycisk Quick Menu do szybkiej konfiguracji

Daje mozliwo$¢ podejrzenia parametréw i pomoc w postaci opisu tekstowego
Regulacja ustawien

Funkcja kopiowania i przywracania parametréow

Rejestr alarmoéw

Przycisk Info - stanowi pomoc w formie opisu tekstowego w odniesieniu do wybranej funkgji
Mozliwos¢ sterowania poprzez tryb reczny (Hand) i tryb automatyczny (Auto)
Funkcja Reset

Wyswietlanie przebiegow

Numer katalogowy 130B1107

e o o o o o o o s e o

LCP 101 Numeryczny Panel Sterujacy

Panel numeryczny stanowi doskonate narzedzie jako interfejs MMI.
- Informacje o statusie napedu

« Opcja Quick Menu w celu szybkiego uruchomienia

« Ustawianie i regulacja parametrow

« Tryb obstugi automatyczny i reczny (bezposrednio z panela)

« Funkcja Reset

Numer katalogowy 130B1124

Zestawy montazowe do LCP

Zestaw umozliwia montaz paneli LCP na elewacji szafy.

« IP65 (front)

« Prosty montaz niewymagajacy specjalnych narzedzi

« Zawiera 3 metrowy przewod w wykonaniu przemystowym (dostepny réwniez oddzielnie)
« Zestaw moze zawierac lub nie panel LCP

+ Mozliwos¢ sterowania bez otwierania szafy sterujacej

Numer katalogowy 130B1117 (zestaw do wszystkich LCP, zawiera zapinki, uszczelka)

Numer katalogowy 130B1113 (zawiera graficzny LCP, akcesoria i 3 m kabel)

Numer katalogowy 130B1114 (zawiera numeryczny LCP i akcesoria)

Numer katalogowy 130B1129 (Zestaw montazowy IP55/IP66) - Numer katalogowy 17520929 (sam kabel)
Numer katalogowy 130B1170 (Zestaw montazowy bez LCP i kabla)

Moduty opcji sq modutami plug-and-play
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VLT® AutomationDrive — Akcesoria

Profibus Adapter Sub-D9 Connector

Adapter umozliwia podtaczenie sieci komunikacyjnej Profibus poprzez ztacze Sub-D9.
+ Opcja przygotowana w celu utatwienia okablowania sieci Profibus
+ Do instalacji modernizowanych

Zestawy adaptacyjne dla VLT® 3000 i VLT® 5000

Zestawy stanowia specjalnie przygotowane ptytki umozliwiajace adaptacje VLT® AutomationDrive
w miejsce poprzednikow VLT® 3000 lub VLT® 5000.

+ Bez potrzebny przerébek mechanicznych

+ Brak btedéw przy podtaczeniu

« Skrécony czas instalacji

« Bezpieczenstwo instalacji w starszych aplikacjach

Zaciski srubowe

Zaciski Srubowe stanowig alternatywe dla standardowych zaciskow
+ tatwy montaz i demontaz
« Zaciski opisane zgodnie z przyjeta konwencja

Numer Katalogowy 130B1116

Zestaw IP 21/Type 12 (NEMAT1)

Zestaw IP21/Typ12 (NEMAT) jest stosowany do instalacji napedéw w suchym srodowisku.

Zestaw jest dostepny dla obuddw w rozmiarach A2, A3, B3, B4, C3i C4.

« Dostepny dla napedéw FC 300 Automation w zakresie mocy od 0.37 do 7.5 kW

+ Stosowany w standardowych FC 300 VLT® AutomationDrive bez lub z zamontowanymi
modutami opcji

« IP 41 dla gérnej pokrywy

« Otwory PG 16 i PG 21 pod dtawiki

Numery katalogowe: 130B1121 dla obudowy A1, 130B1122 dla obudowy A2, 130B1123 dla obudowy A3,
130B1187 dla obudowy B3, 130B1189 dla obudowy B4, 130B1191 dla obudowy C3, 130B1193 dla obudowy C4

Zestaw do montazu z radiatorem na zewnatrz

Zestaw do montazu przetwornicy z radiatorem wystawionym na zewnatrz (poza szafe).
Zestaw dostepny jest dla obudéw A5, B1, B2, C1 oraz C2.

« Optymalizacja pod wzgledem wymaganego chtodzenia

+ Oszczednos¢ na dodatkowych elementach chfodzenia

+ Brak bezposredniego kontaktu powietrza z elementami elektronicznymi

« Prosta instalacja

+ Mniejsze wymagania co do wymiaréw szaf

Rozszerzenie USB

Dla wers;ji IP 55 oraz IP 66 mozliwe jest dostarczanie rozszerzenia przewodu USB, przez co gniazdo jest
dostepne na zewnatrz napedu. Pozwala to na zachowanie petnej funkcjonalnosci zwigzanej z dostepem
do parametréw przetwornicy z zachowaniem stopnia ochronnosci.

Rozszerzenie USB dla obuddw A5-B1, kabel 350 mm, numer katalogowy 130B1155
Rozszerzenie USB dla obudéw B2-C, kabel 650 mm, numer katalogowy 130B1156

W celach doboru prosimy o sprawdzenie dostepnej dokumentacji
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VLT® AutomationDrive — Akcesoria

VLT® Rezystory hamowania

Energia generowana podczas hamowania jest absorbowana przez rezystor i
wydzielana w postaci ciepta. Chronigc w ten sposéb przetwornice przez
uszkodzeniem i umozliwiajac wieksza dynamike.

« Szybkie hamowanie ciezkich obcigzen

« Energia hamowania jest absorbowana tylko przez rezystory hamowania

« Mozliwy montaz na zewnetrz

« Posiada wszystkie potrzebne aprobaty i certyfikaty

VLT® Filtry harmonicznych AHF 005/010 MCE

Proste i wysoce efektywne rozwigzanie w postaci filtrow AHF 005/010 stanowi
doskonate rozwigzanie ograniczajgce harmoniczne. Filtry sa specjalnie
zaprojektowane do wspdtpracy z przetwornicami czestotliwosci firmy Danfoss.
« AHF 005 redukujg poziom harmonicznych pradu do 5%

AHF 010 redukuja poziom harmonicznych pradu do 10%

Mata, kompaktowa obudowa

Proste w zastosowaniu w modernizowanych aplikacjach

Proste i szybkie uruchomienie i instalacja

Nie wymagaja rutynowych przegladéw

o e o o

VLT® Filtry sinusoidalne MCC 101

Filtry sinusoidalne sg dolnoprzepustowymi filtrami wyjsciowymi, ktére ttumig
sktadowe napiecia zwigzane z czestotliwoscig kluczowania. Wptywa to na polepszenie
napiecia miedzyfazowego zapewniajac jego prawidtowy sinusoidalny przebieg.
Przez to zminimalizowane sa takie niepozadane zjawiska jak prady fozyskowe czy
negatywne oddziatywanie impulsowego napigcia na izolacji uzwojen silnika.

« Zwieksza zywotnos¢ izolacji silnika

« Redukuje hatas silnika

Redukcja pradow tozyskowych

Pozwala na uzycie dtuzszych przewodéw silnikowych

Ogranicza straty w silniku

Nie wymaga rutynowych przegladéw

o e o o

VLT® Filtr dU/dt MCC 102

Filtry VLT® dU/dt umiejscowione sg pomiedzy przetwornica silnikiem i maja na celu

eliminowanie gwattownych przyrostéw i zmian napiecia. Ksztatt napiecia silnika jest

nadal impulsowy, natomiast ograniczone sg amplitudy impulséw i czasy narastania.

« Filtry dU/dt ograniczajg wartosci amplitudy impulséw w napieciu miedzyfazowym
przez co redukuja takze ich niszczacy wptyw na izolacje uzwojen silnika

« IP20IubIP 21

SVCD - jednostki zwrotu energii do sieci

Opcja pozwala na oddawanie energii hamowania bezposrednio do sieci, w wyniku czego
nie ma potrzeby stosowania rezystorow hamowania

Wysoko wydajne hamowanie

Auto-synchronizacja

Mozliwos¢ taczenia DC-DC

Wysoka sprawnos¢ dzieki zastosowaniu technologii IGBT

Prosta obstuga

Ochrona przecigzeniowa

. .

« o o o

Wazne: W przypadku braku numeru katalogowego prosimy o odwotanie sie do dokumentacji lub bezposredni kontakt z firmq Danfoss (022 7550668).
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Z dbatoscig o srodowisko

Produkty z pod marki VLT® wytwarzane
sa z uwzglednieniem norm srodowisk
spotecznych oraz Srodowiska natu-
ralnego. Wszystkie plany i dziatania
producenta biorg pod uwage potrzeby
indywidualnych pracownikéw, srodo-
wiska pracy i Srodowiska przyrody.
Produkcja odbywa sie bez hatasu,
dyméw lub innych zanieczyszczen.

UN Global Compact

Danfoss parafujac UN Global Compact
zobowiazat sie w swojej dziatalnosci
kierowac sie zasadami z zakresu praw
cztowieka, praw pracowniczych,
ochrony srodowiska i przeciwdziatania
korupcji. Global Compact promuje spo-
teczna odpowiedzialnos¢ biznesu.

Dyrektywy Europejskie EU

Wszystkie fabryki Danfoss Drives sq
certyfikowane wg ISO 14001 i spetniaja
wymagania europejskich dyrektyw
dotyczacych bezpieczenstwa produk-
téw (GPSD) oraz dyrektywy “maszy-
nowej". Danfoss Drives we wszystkich
wytwarzanych produktach zapewnia
Zgodnos¢ z RoHS — Dyrektywa EU

0 ograniczeniu uzycia substancji
niebezpiecznych. Wszystkie nowe
produkty spetniaja takze wymagania
dyrektyw europejskich dotyczacych
kontroli wycofanych z uzycia urzadzen
elektrycznych i elektronicznych (WEEE).

Wplyw produktéow

Wyprodukowane w ciggu jednego roku
napedy VLT® zaoszczedza w aplikacjach
tyle energii ile w tym samym czasie wy-
produkuje jedna elektrownia atomowa.
Lepsza kontrola procesu wytwarzania
to takze wyzsza jakos¢ produktow i
mniej odpadéw.

Wszystko o VLT®

Danfoss Drives jest Swiatowym liderem w produkcji elektronicznie regulowanych
napeddw, stosowanych w kazdym obszarze dziatalnosci przemystowej.
Danfoss ciggle zwieksza swoje udziaty rynkowe w sprzedazy napedow.

Specjalizacja w napedach
Specjalizacja jest kluczowym stowem
w Danfoss od roku 1968, kiedy to jako
pierwsza firma na $wiecie rozpoczat
masowa produkcje przetwornic
czestotliwosci — urzadzen do ptynnej
regulacji predkosci obrotowej
silnikéw pradu przemiennego.

Juz wéwczas nadano im nazwe VLT®.

Obecnie ponad dwa tysigce os6b
pracuje przy rozwoju, produkgji,
sprzedazy i serwisowaniu przetwornic
czestotliwosci oraz softstartéw — i nic
wiecej tylko przetwornice czestotliwo-
$ci i softstarty.

Inteligentna i innowacyjna
Inzynierowie Danfoss Drives opraco-
wali i wykorzystali koncepcje moduto-
wg napedu na kazdym etapie jego
wdrozenia, poczawszy od projektu
urzgdzenia przez proces produkgcji, az
do finalnej konfiguracji zamoéwienia.

Przyszte opcje s rozwijane z wykorzy-
staniem zaawansowanych techno-
logii. Pozwala to na rozwdj wszystkich

elementéw w tym samym czasie,
redukujac czas oczekiwania i zapew-
niajac klientom mozliwos¢ korzysta-
nia z najnowszych funkgji.

Polegamy na ekspertach

Bierzemy odpowiedzialno$¢ za kazdy
element w naszej produkgji. Fakt, ze
sami rozwijamy i produkujemy har-
dware, software, moduty mocy, ptytki
drukowane elektroniki i akcesoria
daje Panistwu gwarancje, ze otrzyma-
cie najwyzszej jakosci, niezawodny
produkt.

Lokalne wsparcie

- globalnie dostepne

Danfoss Drives, dzieki globalnej orga-
nizacji sprzedazy i serwisu jest obecny
i oferuje swoje produkty oraz ustugi

w ponad 100 krajach. Napedy VLT®
pracuja w aplikacjach na catym s$wie-
cie, a eksperci Danfoss Drives koncza
swoja prace tylko wtedy, kiedy pro-
blemy klientéw zostaja rozwigzane.

Danfoss Sp. z 0.0., ul. Chrzanowska 5 « 05-825 Grodzisk Mazowiecki « Telefon: (48 22) 755 06 68 - Telefax: (48 22) 755 07 01 - www.danfoss.pl/napedy « e-mail: info@danfoss.pl
Kontakt z serwisem - Telefon: (0 22) 755 07 90 « Hotline: (0 22) 755 07 91 « Telefax: (0 22) 755 07 82 « e-mail: VLT_drives_support@danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale s wiasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sa

znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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VLT® jest znakiem towarowym Danfoss A/S
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